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1 WSTEP

Regulator UCS1200 firmy UNI CONTROL SYSTEM jest agizeniem uniwersalnym
przeznaczonym do sterowania matyciiednich systeméw klimatyzacyjnych. Oprocz tegaystu
rowniez do sterowania procesami innymezriklimatyzacja, takimi jak regulacjascienia, itp..
Wyposaony jest w szereg funkcji takich jak: zabezpieceepized zamrgeniem, sterowanie
wymiennikiem krzgowym, oraz funkcje zwazane z ograniczeniami. Wszystkie funkcje oraz
zasoby mena zaprogramowabezpdrednio z poziomu klawiatury i nie wymaga tadnego
dodatkowego oprogramowania lub uktadéw. Regulatmstasowany jest zarbwno do grzania
metody wodmy jak i elektryczi. Jest to bardzo nowoczesny i wygodnyadeznie mogcy
pracowa w réznych konfiguracjach uktadowych systemow klimatyzaggh. Zawiera nmydzy
innymi: program tygodniowy, nmiwos$¢ pofaczenia wy§¢ w sSposob sekwencyjny,
dwupoziomowe zabezpieczenie grzatek elektrycznyeyhor jezyka i wiele innych funkciji.
UCS1200 posiada wwietlacz alfanumeryczny 2x16 znakéw z petetleniem, a klawiatura
sktada s z @gdmiu przyciskow.

Posiada po zatem 4 diody sygnalizacyjne oraz zagprbgdstawione poie;:

- 3 wefcia rezystancyjne typu PT100 (standardowo)

- 1 wefcia napgciowe 0 — 10V

- 2 wefcia binarne

- 3 wyjscia przekanikowe

- 2 wyjscia nap¢ciowe 0 — 10V

- 2 wyjscia modulowane (dla grzatek elektrycznych)
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2 DANE TECHNICZNE

- Wejscia:
PT100
llosé: 3
Zakres: -25-+70°C
Rozdzielczéc: 0.1% zakresu
Doktadnac¢: 0.1°C
Napiciowe(lub padowe)
llosé : 1

Zakres: 0-10V(0/4-20mA)
Rozdzielczéc¢: 0.1% zakresu (1/1000)
Doktadngé: 0.1% zakresu

Impedancja wégiowa:

500K min.(500)

Binarne
llosé: 3
Sygnat wejciowy: 24VAC lub DC
Stan wysoki: >10vVDC
Stan niski: <9VvDC
Czas prébkowania: 1 sek.
- Wyjscia sterujace:
Napkciowe(lub padowe)
llosé: 2

Zakres: 0-10V / 2mA max. okgienie padowe(35@ max)
Rozdzielczéc¢: 0.4% zakresu (1/256)

Dokladndg¢: 0.4% zakresu

Modulowane

llos¢ wyjsc: 2

Zakres: 212V DC / 50mA max

Przekanikowy
llosé:
Obchzalnagsé stykow:

Cykl odkwiezania wyp¢:

3
250VAC, 2.5A / obafenie rezystancyjne

1 sek. z wyjtkiem wyjs¢ modulowanych, ktéreas
programowalne.
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- Sterowanie:

Strefa proporcjonalrigi:  On-Off, 19999

Czas catkowania: Off,B000 sec. (Off : dziatanie typumdiczkujace
,PD” lub proporcjonalne ,P”)

Czas raniczkowania: Off, £3600 sec. (Off : dziatanie typu catikae ,PI” lub
proporcjonalne ,P”)

- Inne:

Przechowanie danych: Nielotna pat(EEPROM)

Temperatura pracy: -5~%0

Zasilanie: 24VACt 10% 50/60Hz

Moc pobrana: ok. 10VA
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3 OPIS WYPROWADZEN

O=
(Hm
O=
Om
OB
Om
OB
O=

Jelelslsleldlele S

olelojele[elolel® slelsielelelelele

G-GO0: 24V AC zasilania

M: Masa (GO0) dla sygnatéw Y oraz weB i X
M1: Masa (optoizolowana) dla weja E1

M2: Masa (optoizolowana) dla weja E2

M3: Masa (optoizolowana) dla weja E3

B: Wejscia PT100

X Wejscia nap¢ciowe 0-10V DC

E: Wegcia binarne 24V AC lub DC

Q: Wyjscia przekanikowe

Y: Wyjscia napgciowe 0-10V DC

P Wyijscia modulowane (do grzatek elektrycznych)

Uwaga: E3 jest wégiem alarmowym od wysokiej temperatuznacza toze podawanie napgcie na wejcie E3
blokuje wyjscia P1 i P2 sterugjcych grzatek elektrycznych.
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4 PRZEGLADANIE DANYCH WEJ SCIOWYCH | WYJ SCIOWYCH

Regulator umgliwia przeghdanie poszczegdlnych vwgéj pomiarowych i wy¢ sterupcych.
Réwniez stany alarmowe i btly sa sygnalizowane napisami na éwjetlaczu.

4.1  ZaRczanie zasilania

Po zakczaniu zasilania na wWwietlaniu pojawi st napis .CZEKAJ” przez ok. 5 do 10
sekund. W tym czasie regulator sprawdza wszystrametry. Jeeli nie mazadnego kidu w
parametrach konfiguracyjnych, to regulator zaczyres:. W przeciwnym przypadku pojawiesi
komunikat na w$wietlaczu postaci : 1;BLAD KONFIGURACJI PARAMETROW 7 z
migajacym napisem 1:” ktory oznacza numer &llu. Naley wowczas skonfigurowaregulator
do pracy z odpowiedsiinstalacy. Na rozdziale 5.2 przedstawiony jest krok po krqhk
skonfigurowa regulator.

4.2  PoszczegOlne stany Wyietlacza

Wyswietlacz mae zale sic w jednym z nasgpujace tryby wywietlania:

- Podstawowy tryb wywietlania : Jest to stan wywietlacza po zakzaniu zasilaniu i po
rozpoczcie pracy przez regulator. \Blyietlacz pokazuje na pierwszej linii pomiar z ¥oé@
RTD1 okreslajacy czujnika wiodcego (patrz rozdz. 7.1 na drugiej warkd zadana lub stan
uktadu (np. uktad wyiczony, uktad w staniéledzeniu lub stan alarmowy). Powr6t do tego
stanu odbywa sizawszy poprzez natiicciu przycisku RET. W zaimosci od miejsce w
ktérym jestémy w menu regulatora, me to wymagéa kilkukrotnie nacénieciu przycisku
RET aby przechodziprzez kolejne warstw. Pomj przedstawiona jest lista komunikatow
pojawiapce s¢ ha drugiej linii wywietlacza oraz ich znaczenia:

a. WAR ZAD = wartos¢ : uktad pracuje i woéwczas na drugiej linii regolatvyswietla
wartas¢ zadam SV1 ustawior w programie czasowym.

b. UKLAD WYL ACZONY : Uktad zostat wyiczony w wyniku nagnigcia przycisku
START/STOP.

c. STAN SLEDZENIA : Zgodnie z programem czasowym ukfad zostakheadny przez
regulator i czeka na ponownegaoaeenie.

d. 2:AL.ZAMRO ZENIA : Nashpit alarm przeciwzamrgeniowy i wentylator zostat wytzony
przez regulator natomiast, grzanie zostat sterowaaigsymalnie. Mrugagy napis 2:”
wskazuje numer alarmilacisnieciei trzymanie przycisku ENT przez 5 sek. Kasuje alarm.

e. 3:WYSOKA TEMPER. : Sygnalizuje alarm wysokiej temperatury (pojaviéersi
napkcie na wejciu E3). Wypcia P1, P2 sterage grzatek elektrycznycha swéwczas
blokowane i grzatki nie pracyjMrugapcy napis 3:” wskazuje numer alarmu.

- Wyswietlanie wejsé¢ pomiarowych lub wyjs$¢ sterujacych : Aby przehczye na przegld
wejs¢ | wyjs¢, nalery z poziomu podstawowego trybu $wietlania nacisaé przycisko lub

. Przyciski te przekzap, raz na blok weégiowy, raz na blok wygciowy. Po przeiczeniu

odpowiedniego bloku, nima przyciskam° i 0 przehczy¢ na kolejne weicia lub wygcia.
Wejscie w trybie menu lub programowanie regulatora: Jest to tryb w ktorym mma
przeghdat parametry regulatora lub je zmiénAby weg¢ do menu regulatora, nalez poziomu

podstawowego trybu wwietlania nacisa¢ przyciskc lub 0 Szczegotowe informacje na
temat programowanie i organizacja menu regulatoggdzip sic w rozdziale 5-tym i 6-tym.
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5 PROGRAMOWANIE REGULATORA

5.1  Wprowadzanie programu czasowego

Regulator wyposeny jest w tygodniowy zegar czasu rzeczywistego.oklwia to
wprowadzenie trzystrefowego programu czasowego whi kazdego z siedmiu dni tygodnia.
Programowanie obejmuje takie parametry jak : teadpea zadana pierwsza, wilgofap
temperatura(lub inna wielké) zadana druga, godzina rozpewa obowizywania strefy
czasowej programu, godzina zakaenia obowizywania strefy czasowej programu. Godziny
rozpoczcia oraz zakaczenia obowjzywania strefy odpowiadayéwniez momentowi wiczenia
oraz wyhczenia ukladu (Start oraz Stop wentylatora). Stedgsowe magstanowé odrebne
okresy whczania st i wytaczania instalacji lub fezosta scalone w jeden okres dziatania uktadu
0 zmiennym wewegtrznym przebiegu zaprogramowanej temperatury i atilgsici. Parametry
Zwiazane z programem czasowym zawagevssekcji programowania oznaczonej jako PROG.
Wewnmtrz tej sekcji zawarteasdalsze grupy parametrow oznaczone jako : ZON1, ZQIDN3,
MON, TUE, WED, THU, FRI, SAT, SUN. Grupy parametr&®ON1, ZON2, ZON3 naley
programowa tylko i wytacznie w przypadku, gdy decydujemy ¢sina program dzienny
identyczny dla wszystkich dni tygodnia. Grupy paetmdw oznaczone jako MON, TUE, WED,
THU, FRI, SAT, SUN dotycz dni tygodnia od poniedziatku dogtku i zawierag swoje strefy
wewnatrz (patrz struktura menu w postaci drzewdyVAGA: Po wprowadzeniu programu
czasowego dla poszczegoélnych dni tygodnia czyli zagramowaniu grup parametréow od
MON do SUN nie wolno edytowd, badz wchodzic w glab grup parametrow oznaczonych
jako ZON1, ZON2, ZON3. Spowoduje to nadpisanie zawartéci ZON1, ZON2, ZON3 na
strefy czasowe zawarte wewgtrz grup parametrow MON, TUE, WED, THU, FRI, SAT,
SUN. W dalszej czsci zostanie omowione zagadnienie wprowadzania progrczasowego w
formie przewodnika ,krok po kroku”. Punkt pagkowy zostat przyjty jako stan, w ktorym
zgtasza si regulator po wiczeniu zasilania.

5.1.1 Woprowadzenie programu czasowego identycznedla kazdego z siedmiu dni tygodnia

1. 0 przegcie do podmenu LOC zwzanego z wprowadzaniem kodu dgpst —

regulator podaje ustawignwartas¢ parametru , jeeli LOC = 0 przejd do
punktu 5, jeeli LOC = 1 lub LOC = 2 to patrz punkt 2.

2. @ zadanie podania hasta — migey pierwszy znak *.
3. Q lub 0 ustawieniezadanej cyfry w migacym polu.

0 przegcie do nasipnego pola.
4, @ zatwierdzenie wprowadzonego hasta.

- Jé&li hasto jest prawidtowy (pojawienie¢gsenowu podmenu LOC), to przéj
do kroku nr 5.
- Jéli nie, (pojawienie napis ,BLAD” na wiwietlaczu) to powrot do kroku 2.

przejcie do podmenu PROG.
wejgcie wewntrz sekcji PROG — pierwszy skiadnik tej sekcji jBSIN1

N o o
000

wegcie wewntrz sekcji ZON1 (pierwsza strefa czasowa wspélna dl
wszystkich dni) - pierwszy skiadnik tej sekcjitj&/1.
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8.
9.

10.
11.

12
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14.
15.
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22.
23.

24
25

26.
27.

(o)
QuwO
o
(er
(4]
@
QO
o
(o)
o

O
QO

00 O O 000

przefcie do modyfikacji wartéci SV1 — migagca pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migacym polu.

przegcie do nasipnego pola.

potwierdzenie wprowadzonej wasto SV1.

przegcie do zadanej wilgotrici HUM.

przegcie do modyfikacji wartéci HUM — migapca pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu

przegcie do nasfpnego pola.

potwierdzenie wprowadzonej wastd wilgotnasci HUM

przegcie do zadanej warfoi SV2.

przefcie do modyfikacji wartéci SV2 — migagca pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migacym polu.

przegcie do nasipnego pola.

potwierdzenie wprowadzonej wasto SV2.

przegcie do czasu startu uktadu RUN.

przefcie do modyfikacji czasu startu uktadu — migaj pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie od nasfpnego pola.

potwierdzenie wprowadzonego czasu startu uktddiN.R

przegcie do czasu zatrzymania uktadu STOP.

przefcie do modyfikacji czasu zatrzymania uktadu — migajpozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migacym polu.

przegcie do nasipnego pola.

potwierdzenie wprowadzonego czasu zatrzymaniadukETOP.

opuszczenie sekcji programowaniazyeej strefy i przejcia do warstwy
wyboru nasfpnej strefy do zmiany.

przegcie do strefy drugiej ZON2
POWTORZENIE CZYNNSCI OD PUNKTU 7 DO 27

przegcie do strefy drugiej ZON3
POWTORZENIE CZYNNSCI OD PUNKTU 7 DO 27.

opuszczenie sekcji programu tygodniowego PROQGartge s¢ warstwg wyze).

powrot do trybu odczytu wskazaegulatora — catkowite wigie z
programowania
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5.1.2 Wprowadzenie programu w systemie tygodniowyndla kazdego z siedmiu dni
tygodnia indywidualnie.

w N

N o

o

10

11.
12.
13.

14
15

16.
17.

18
19

20.
21.

22
23

24,

przegcie do podmenu LOC zawzanego z wprowadzaniem kodu dypst —

regulator podaje ustawignwartas¢ parametru, jeeli LOC = 0 przejd do
punktu 5, jeeli LOC = 1 lub LOC = 2 to patrz punkt 2.

wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.
przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonego hasta.

Jali hasto jest prawidtowy (pojawienie¢gsznowu podmenu LOC), to przéj
do kroku nr 5.

J&li nie, (pojawienie napis ,BLAD” na wiwietlaczu) to powrot do kroku 2.
przegcie do podmenu PROG.
wejcie wewntrz sekcji PROG — pierwszy skiadnik tej sekcji jB&IN1.

przejcie do elementu MON (programowania zestawu parawedita
poniedziatku).

wejcie wewntrz sekcji MON — pierwszy sktadnik tej sekcji j@SET.
przefcie do modyfikacji wartéci ACT — migaacy napis ON.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu (ON lub OFF).
potwierdzenie wprowadzonej wasto ACT.

przegcie do pierwszej strefy w poniedziatku ZON1.

wegcie wewntrz strefy ZON1 — pierwszy sktadnik tej strefy j&8¢1.
przefcie do modyfikacji wartéci SV1 — migagca pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migacym polu.

przegcie do nasipnego pola.

potwierdzenie wprowadzonej wasto SV1.

przefcie do zadanej wilgotrsei HUM.

przegcie do modyfikacji wartéci HUM — migapca pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

potwierdzenie wprowadzonej wastd wilgotnasci HUM

przegcie do temperatury SV2.

przefcie do modyfikacji wartéci SV2 — migagca pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migacym polu.

przegcie do nasipnego pola.

potwierdzenie wprowadzonej wasto SV2.
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25. O
26. @
27. @b QD

29.
30.

31. QO

o
28. @
(4)
(or )

32. @
33. @
34.Q
35. @
36.

37.

38.
39.

00

40.
41.

42.
43.

0060

44,

45,
46.

00

47.

48.
49.

00

50. O
51. @
52.

53. O

przegcie do czasu startu uktadu RUN.

przefcie do modyfikacji czasu startu uktadu — migaj pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

potwierdzenie wprowadzonego czasu startu uktddiN.R

przegcie do czasu zatrzymania uktadu STOP.

przefcie do modyfikacji czasu zatrzymania uktadu — migajpozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migacym polu.

przegcie do nasipnego pola.

potwierdzenie wprowadzonego czasu zatrzymaniadukETOP.
opuszczenie sekcji programowaniazyeej strefy czasowej i przagia do
warstwy wyboru nagpnej strefy do zmiany.

przegcie do strefy drugiej ZON2

wejscie wewntrz strefy ZON2 — pierwszy skiadnik tej strefy j&3¢1.
POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 14
DO 33.

przegcie do strefy trzeciej ZON3

wejscie wewntrz strefy ZON3 — pierwszy skiadnik tej strefy j&311.
POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 14
DO 33.

wyjscie do poziomu wyboru nagtnego dnia tygodnia do zmiany.

przegcie do programowania zestawu parametrow dla wtdkkE.

wegcie wewntrz sekcji TUE — pierwszy sktadnik tej sekcji jésET.
POWTORZENIE CZYNNGSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 9
DO 40.

przegcie do programowania zestawu parametrowsaidy WED.

wejcie wewntrz sekcji WED — pierwszy sktadnik tej sekcji jésTT.
POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 9
DO 40.

przegcie do programowania zestawu parametrow dla czwartkU.

wegcie wewntrz sekcji THU — pierwszy skiadnik tej sekcji j@sECT.
POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 9
DO 40.

przegcie do programowania zestawu parametrow ditkpiFRI.

wegcie wewntrz sekcji FRI — pierwszy skiadnik tej sekcji jésTT.
POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 9
DO 40.

przegcie do programowania zestawu parametrow dla sdbafy.
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54. @

55.

56. O
57. @
58,

50. @
(-]

60.

wejcie wewntrz sekcji SAT — pierwszy skiadnik tej sekcji j@sTT.
POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 9
DO 40.

przefcie do programowania zestawu parametrow dla nié&ieN.

wejcie wewntrz sekcji SUN — pierwszy sktadnik tej sekcji jésTT.
POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 9
DO 40.

opuszczenie sekcji programu tygodniowego PROQGarte s¢ warstwg wyzej.

powrot do trybu odczytu wskazaegulatora — catkowite wigie z
programowania

5.2  Wprowadzanie parametréw dynamicznych regulacji dla poszczegolnych
regulatorow wewngtrznych.

1. @

-
ANV

w N

oo
o

-

A v
o

10. @

O 00

11. QO

12.©

13. Q1
o

przegcie do podmenu LOC zwzanego z wprowadzaniem kodu dpst —
regulator podaje ustawignwartas¢ parametru , jeeli LOC = 0 przejd do
punktu 5, jeeli LOC = 1 lub LOC =2 to patrz punkt 2.

wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasipnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonego hasta i piraejdo zmiennej LOC.
ustawienie do podmenu PID zawiacaggo regulaciji.

wejscie wewntrz sekcji PID - pierwszy sktadnik tej sekcji jggtdmenu PI1+
zawierajcego parametry regulacji dla grzanigpedmenu jest dosgpne pod

warunkiem skonfigurowania wyjscia regulatora odpowiedzialnego za
grzanie (wyjscie SQ1+ : konfiguracja zasobdéw regulatora — pun - -

podpunkt 11). W przeciwnym wypadku przegb punktu 29.

wejscie wewntrz sekcji PI1+ - pierwszy skladnik tej sekcji jesarametr
PBAND oznaczajcego zakres proporcjonaku.

rozpoczcie edycji parametru PBAND — mig@&ga pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzone] waitdo parametru PBAND. (UWAGA: jeeli

ustawiona wart@ zmiennej jest réwna 009C. to po naginieciu @ regulator
zamieni ¢ wartaé¢ na symbol ON/OFF — co oznaczae czion regulatora
pracuje jako przetznik dwustanowy)

przegcie do parametru INT oznaczeggo czas catkowania.
rozpoczcie edycji parametru INT — miggja pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.
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14. ©

15. @
16. @
17. Q@ u'Q

18. ©

19.©

20. @
21. @ 1D

22. @
23. 0O

24. @
25. Q@ 1up QD

26.
27.

©O 000

28.

20. @

30. ®
31. Q@ 1D

zatwierdzenie wprowadzonej waitd parametru INT. (UWAGA: jeeli

ustawiona wart@ zmiennej jest réwna 0000 sek., to po H@igciu
regulator zamienktwartas¢ na symbol OFF — co oznaczze, czton regulatora

jest wyhczony)
przegcie do parametru DIFF oznaczeggo czas rmiczkowania.

rozpoczcie edycji parametru DIFF — mig@p pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wastp parametru DIFF. (UWAGA: jeeli

ustawiona wart@& zmiennej jest réwna 0000 sek. to po Haigciu
regulator zamienigtwartas¢ na symbol OFF — co oznaczze, cztion regulatora

jest wyhczony)

przegcie do parametru HYST oznaczeggo histerezdla wyjcia pracujcego
w trybie ON/OFF —parametr ten ukazuje sg jedynie w przypadku
ustawienia wartasci zmiennej PBAND = 0O( patrz punkt 10) . W przypadku
gdy HYST nie pojawi siprzejd do punktu 24.

rozpoczcie edycji parametru HYST — mig@g pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wastb parametru HYST.

przegcie do parametru CYCL oznaczeggo czas trwania w sekundach grupy
impulséw w przypadku zastosowania nagrzewnicy tgleknej sterowanej
grupowo za pomacdedykowanych do tego wj P1 lub P2 regulatoraVv
przypadku nie zastosowania do sterowania nagrzewey wyjsé P1 lub P2
parametr CYCL nie pojawia si¢ i nalezy przeg¢ do punktu 27.

rozpoczcie edycji parametru CYCL — migaja pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasipnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoparametru CYCL.

opuszczenie sekcji PI1+ i cofanieg sivarstwa wyzej (wyjscie do poziomu
wyzSzego menu) — przygotowanie¢ sdo wyboru nasgpnego podmenu
zwiazanego z innym obwodem regulaciji.

przegcie do podmenu PI1- zawieseggo parametry regulacji dla chtodzenia —
podmenu jest dosgpne pod warunkiem skonfigurowania wygcia regulatora
odpowiedzialnego za chtodzeni@vyjscie SQ1- : konfiguracja zasobOw regulatora
— punkt 5.2. - - podpunkt 16). W przeciwrnyrypadku przejd do punktu 50.

wejscie wewnatrz sekcji PI1- pierwszy skiadnik tej sekcji jestrametr PBAND
oznaczajcego zakres proporcjonakuo.

rozpoczcie edycji parametru PBAND — mig@&ga pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.
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32.

33.

34
35

36.

37.

38
39

40.

4].

46
47

48.
49.

>
©

(4]
-~
Q@
o

przegcie do nasipnego pola.
zatwierdzenie wprowadzone] wasto parametru PBAND. (UWAGA: jeeli

ustawiona wart@ zmiennej jest réwna 00%C. to po nadhicciu @ regulator
zamieni ¢ wartas¢ na symbol ON/OFF — co oznaczae czion regulatora
pracuje jako dwustanowy)

przegcie do parametru INT oznaczeggo czas catkowania.

rozpoczcie edycji parametru INT — miggja pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasipnego pola.

zatwierdzenie wprowadzone] waito parametru INT. (UWAGA: jeeli

ustawiona wart@ zmiennej jest réwna 0000 sek., to po H@igCiu
regulator zamienktwartas¢ na symbol OFF — co oznaczze, czton regulatora

jest wyhczony)
przefcie do parametru DIFF oznaczeg¢go czas rniczkowania.

rozpoczcie edycji parametru DIFF — migajg pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasipnego pola.

zatwierdzenie wprowadzone] wasto parametru DIFF. (UWAGA: jeeli

ustawiona wart@® zmiennej jest réwna 0000 sek. to po Kaigciu
regulator zamienktwartas¢ na symbol OFF — co oznaczze, czton regulatora

jest wyhczony)

przegcie do parametru HYST oznacaeggo histerezdla wyjcia pracujcego
w trybie ON/OFF —parametr ten ukazuje sk jedynie w przypadku
ustawienia wartasci zmiennej PBAND = O( patrz punkt uwaga w punkcie
32). W przypadku gdy HYST nie pojawkrzejd do punktu 46.

rozpoczcie edycji parametru HYST — migag pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasipnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wastoparametru HYST.

przegcie do parametru CYCL oznaczeggo czas trwania w sekundach grupy
impulséw w przypadku zastosowarrgddta chtodu sterowanego grupowo za
pomo@g dedykowanych do tego wj P1 lub P2 regulatordV przypadku nie
zastosowania do sterowania wy¢ P1 lub P2 parametr CYCL nie pojawia

sie i nalezy przef¢ do punktu 49.

rozpoczcie edycji parametru CYCL — migg@a pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wasto parametru CYCL.

opuszczenie sekcji Pl1-, i cofanieg sivarstwa wyzej (wyjscie do poziomu
wyzSzego menu) — przygotowanieg¢ sdo wyboru nagpnego podmenu
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50.

o

51.

52.

53.

54.

55.

56.

57.

58.

59
60

61.
62.

63.

64

QO

zwiazanego z innym obwodem regulaciji.

przegcie do podmenu PI2+, zawiegfaggo parametry regulacji dla dodatniej
sekwencji drugiego regulatora podmenu jest dosgpne pod warunkiem
skonfigurowania zasobow dla drugiego regulatora(wejscie RTD2 oraz
wyjscie SQ2+ : konfiguracja zasobow regulatora — punRt - podpunkt 56).
W przeciwnym wypadku przejddo punktu 52.

PARAMETRY REGULACJ ORAZ ZASADY TAKIE JAK DLA
REGULATORA W PODMENU Pl1+. NALERY POWTORZYC
CZYNNOSCI OD PUNKTU 7 DO 27.

przegcie do podmenu PI2-, zawiegapgo parametry regulacji dla ujemnej
sekwencji drugiego regulatora podmenu jest dosgpne pod warunkiem
skonfigurowania zasob6w dla drugiego regulatora(wejscie RTD2 oraz
wyjscie SQ2- : konfiguracja zasobdw regulatora — plnRt - podpunkty od 60
do 65). W przeciwnym wypadku przejdo punktu 54.

PARAMETRY REGULACJ ORAZ ZASADY TAKIE JAK DLA
REGULATORA W PODMENU PI1-. NALEY POWTORZYC CZYNNOSCI
OD PUNKTU 29 DO 49.

przegcie do podmenu PI3+ , zawiegeggo parametry regulacji dla naiéhia
— podmenu jest dosgpne pod warunkiem skonfigurowania zasobow dla
sekcji regulacji wilgotnosci (wejscie HUM oraz wy§cie HUM+ : konfiguracja
zasobow regulatora — punkt 5.2. - podpunkty oddd152). W przeciwnym
wypadku przejd do punktu 56.

PARAMETRY REGULACJ ORAZ ZASADY TAKIE JAK DLA
REGULATORA W PODMENU Pl1+. NALERY POWTORZYC
CZYNNOSCI OD PUNKTU 7 DO 27.

przegcie do podmenu PI3-, zawiegaggo parametry regulacji dla osuszania —
podmenu jest dosgpne pod warunkiem skonfigurowania zasobow dla
sekcji regulacji wilgotnosci (wejscie HUM oraz wy§cie HUM- : konfiguracja
zasobdéw regulatora — punkt 5.2. - podpunkty oddd152). W przeciwnym
wypadku przejd do punktu 58.

PARAMETRY REGULACJ ORAZ ZASADY TAKIE JAK DLA
REGULATORA W PODMENU PI1-. NALRY POWTORZYC CZYNNOSCI
OD PUNKTU 29 DO 49.

przegcie do parametru HYS1 - zawieseg] wart@¢ histerezy pongidzy
grzaniem a chtodzeniem.

rozpoczcie edycji parametru HYS1 — migap pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wastb parametru HYS1.

przegcie do parametru HYS2 - zawieseg] wart@¢ histerezy poneidzy
dodatng a ujemn sekwengj drugiego regulatora.

rozpoczcie edycji parametru HYS2 — migap pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.
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65.
66.

67
68

69.
70.

71
72

73.

5.3

1.

2.
3.

4.
5.
6.
7.

8.
9.

Qw0

© 000

v

©
QO uw
o
(o)
QuwO
(o)
QuwO

przegcie do nasipnego pola.
zatwierdzenie wprowadzonej wasto parametru HYS2.

przegcie do parametru HYS3 - zawiegeg] wart@¢ histerezy pongidzy
nawilzaniem a osuszaniem.

rozpoczcie edycji parametru HYS3 — migap pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wastd parametru HYS3.

przegcie do parametru DAMP decydgp] o minimalnym udzialgwiezego
powietrza w przypadku stosowania recyrkulacjiparametr DAMP jest
doskpny pod warunkiem skonfigurowania wyjscia regulatora do
sterowania przepustnicami(wyjscie DACO: konfiguracja zasobéw regulatora
— punkt 5.2, podpunkty 21 do 22). W przeciwnym agku przejd do punktu
74.

rozpoczcie edycji parametru DAMP — miggja pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasipnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wasto parametru DAMP.

opuszczenie sekcji PID, i cofanieg sivarstwa wyzej (wyjscie do wyszego
poziomu menu).

powrét do trybu odczytu wskazaregulatora — catkowite w§gie z
programowania.

Wybor wersji jezykowe;.

przegcie do podmenu LOC zwzanego z wprowadzaniem kodu dgst —
regulator podaje ustawigrwartas¢ parametru , jeeli LOC = 0 lub LOC =1
przejdz do punktu 5, jeeli LOC =2 to patrz punkt 2.

wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonego hasta i pi@ejdo parametru LOC.
ustawienie do zmiennej LANG.

rozpoczcie edycji zmiennej LANG.

ustawieniezadanej wartéci parametru LANG — mdiwa wersja polska lub
angielska (POLSKI lub ENGLISH).

zatwierdzenie wprowadzonej waito parametru LANG.

powrét do trybu odczytu wskazaregulatora — catkowite w§gie z
programowania.
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5.4 Programowanie zegara czasu rzeczywistego.

1. 0 przegcie do podmenu LOC zwzanego z wprowadzaniem kodu dgpst —
regulator podaje ustawigrwartas¢ parametru , jeeli LOC = 0 lub LOC =1
przejdz do punktu 5, jeeli LOC =2 to patrz punkt 2.

2. @ wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
3. ° Iubo stawieniezadanej cyfry w migajcym polu.
D przegcie do nasfpnego pola.
4, @ zatwierdzenie wprowadzonego hasta i pi@ejdo parametru LOC.
5. ° Iubo przegcie do podmenu RTC.
6. @ wejscie wewnatrz sekcji RTC - pierwszy skiadnik tej sekcji jgstrametr H : M
(Godziny: Minuty)
7. @ rozpoczcie edycji parametru H : M — migga pozycja kursora
8. ° Iubo ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.
D przegcie do nasfpnego pola.
9. @ zatwierdzenie wprowadzonej waitoczasu H:M.
10. O przegcie do parametru DAY oké&jacego aktualnego dnia tygodnia.
11. @ rozpoczcie edycji aktualnego dnia tygodnia — migag nazwa dnia.
12. O Iubo ustawienie wiciwego dnia w migajcym polu.
13. @ zatwierdzenie wprowadzonego dnia tygodnia.
14. @ opuszczenie sekcji RTC, i cofanie; svarstwg wyzej (wyjscie do wyszego

poziomu menu).

15. @ powrot do trybu odczytu wskazaegulatora — catkowite wigie z
programowania.

6 ORGANIZACJA MENU REGULATORA

Menu regulatora jest zorganizowane w sposob hieiaoy (wielowarstwowo). Parametry do
ustawiania g grupowane tematycznie, co utatwia ich przeszukiaiaNp. element menB&RO
zawiera wszystkie ustalenia dotgce programu tygodniowego. Weutre PRO parametry § z
kolei grupowane tematycznie wewszym zakresie pod nazwamiOREL, ZONE2, ZONES,
MON, TUE, ... SUN. Dalej wewntrz elementowMON, do SUN istnieje kolejna warstwa
elementow grupowanych tematycznie itd.

Wszystkie pozostate parametrya szorganizowane wedtug tej samej zasady. Fgni
przedstawiona jest struktura menu regulatora.
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PROGRAM TYGODNIA

LOC<PROG—>IO SUN<ZON1-=ZON2

| PIERWSZA STREFA

ZADANA TEMPERAT
sv1=22.0°

ZADANA TEMPERAT
svi=_¥z.0%

Ge)

DRUGA STREFA
ZON1<ZON2->ZON3

®| T®

TRZECIA STREFA
ZON2<ZON3->MON

®| T®

Ge)

@] T®

ZADANA WILGOTN.
HUM=50.0%

ZADA!;J.’A WILGOTN.
HUM=50.0%

®] T®

ZADANA WARTOSC
sv2=22.0°C

sva2=g2.0°c

ZADANA WARTOSC |

®] T®

CZAS STARTU(G:M)
RUN=00.00

CZAS_STARTUCG:MD
ruN=0.00

®] T®

CZAS ZATRZYMANIA
STOP=00.00

CZAS ZATRZYMANIA
sTop=y0.00

SKLAD JAK W “ZON1”

SKLAD JAK W “ZON1”

PROGR NA PONIEDZ
ZON3<MON—=TUE

DZIEN AKTYWNA
ACT=ON

PROGR NA WTOREK
MON<TUE->WED

@ 1@

PROGR NA SRODA
TUE<WED->THU

@ 1@

PROGR NA CZWART.
WED<THU—=FRI

@l 1@

PROGR NA PIATEK
THU<FRI->SAT

@ 1@

PROGR NA SOBOTE
FRI<SAT-=SUN

@ 1@

PROGR NA NIEDZ.
SAT<SUN-=ZON1

OND ONO ONO N BNO OO

MNO oNe oND

®| T®

&ro 3o 1o Sre Sne

PIERWSZA STREFA
ACT<ZON1-=ZON2

ZADANA TEMPERAT
sv1=22.0°

ZADANA, TEMPERAT
svi=322.0%

N

DRUGA STREFA
ZON1<ZON2->ZON3
TRZECIA STREFA
ZON2<ZON3—=ACT
SKLAD JAKW “MON”
SKLAD JAK W “MON”
SKLAD JAK W “MON”

SKELAD JAK W “MON”

SKLAD JAK W “MON”

SKLAD JAK W “MON”
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oND OO

ZADANA WILGOTN.
HUM=50.0%

®! 1T®

ZADAV;‘IA WILGOTN.
HUM=20.0%

ZADANA WARTOSC
svz2=22.0°C

ZADANA WARTOSC
sv2=g2.0°c

®! 1@

CZAS STARTUCG:M)
RUN=00.00

CZAs .STARTU(G:M)
RUN=J0.00

@ 1T®

CZAS ZATRZYMANIA
STOP=00.00

CZAS ZATRZYMANIA
sToP=40.00

gre gne Bro Bre re

SKLAD JAKW “ZON1”

SKLAD JAK W “ZON1”
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UNI CONTROL SYSTEM

KONFIG. ZASOBOW
PROG=IO—=INP

CZUJNIK REGULAC.
RTD1=B1

CZUJNIK REGULAC.

RTD1=NONE
2O

oo

®| T®

CZUJNIK2-go REG
RTD2=NONE

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

@ 1T®

CZUJNIK OGRANICZ
RTDL=NONE

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

®| 1@

ALARM PRZECIWZAM
FPAL=NONE

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

®| T®

CZUJNIK PRZECIWZ
FPROT=NONE

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

@ 1T®

CZUJN TEMP ZEWN.
OUTD=NONE

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

®| T®

ZABEZP. WYMIENN.
EPRO=NONE

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

®| T®

ZDALNE STEROWAN.
REM=NONE

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

@ 1T®

CZUJNIK WILGOTN.
HUM=NONE

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

®| T®

WE PRACY RECZNEJ
MAN=NONE

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

®| T®

WEJSCIE ALARMOWE
ALARM=NONE

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

@ 1T®

STER PIERW GRZAN
SQ1+= P1+Q0

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

®| T®

STER WTORN GRZAN
$Q++=Q0+Q0

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

®| T®

STEROWANIE CHLOD
$Q1-=Q0+Q0

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

@ 1@

STER. WYMIENNIKA
ECON=Q0

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

®| T®

DOD. SEK 2go REG
$Q2+=Q0+Q0

BLAD:WEJSCIE 0D
STRONY RTD1

@ 1T®

UJEM SEK 2go REG
$Q2-=Q0+Q0

BLAD:WEJSCIE 0D
STRONY RTD1

@ 1T®

STER. NAWILZANIA
HUM+=Q0+Q0

BLAD:WEJSCIE 0D
STRONY RTD1

@l 1@

STER. ODWILZANIA
HUM-=Q0+Q0

BLAD:WEJSCIE OD
STRONY RTD1

@ 1T®

STER WENTYLATORA
FCON=Q1

BLAD:WEJSCIE 0D
STRONY RTD1

®| 1T®

STER PRZEPUSTNIC
DACO=Q0

BLAD:WEJSCIE 0D
STRONY RTD1

ONO BNO OO 1O OO BN 1O BNO ONO ONO ONO OO BNO BNO ONO BNO ONO ONO ONO BN BNE
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PARAMETRY WEJSC
IO<INP—=OUT

WE CZUJN REZYST.
E1<B1->B2

FILTR DOLNO PRZE
LPF=0.0

FILTR DOLNO PRZE |

LPF=g.0

e

3 @l 1T®

WE CZUJN REZYST.
B1<B2—=X1

®! 1@

WEJSCIE 0-10V
B2<X1->X2

FILTR DOLNO PRZE
LPF=0.0

FILTR DOLNO PRZE
LPF=g.0

oNO ONO ONO

| FILTR DOLNO PRZE

LPF=0.0 LPF=j_.0

FILTR DOLNO PRZE |

ate NO Bre She 3ne

| POZIOM AKTYWNOSC | POZIOM AKTYWNOSC
ACT=HI ACT=HI
AL
DOLNY ZAKRES WE DOLNY ZAKR NAP. @2) DOLNY ZAKR NAP.
ACT<LR—=HR LRi=00 <— | ri=fo
@ ® DOLNY ZAKR WART.[ —> | pOLNY ZAKR WART.
@ @ @ ® LRV=00.0 <— | Lrv=fo.0
GORNY ZAKRES WE @ GORNY ZAKR NAP @ GORNY ZAKR NAP
LR<HR—>LPF < HRi=100 <— | #ri=joo
@ ®O
GORNY ZAKR WART. @ GORNY ZAKR WART.
HRV=100.0 <~ | urv=ibo.0

WEJSCIE 0-10V
X1<X2->E1

@] 1@

WE BINARNE (24V)

SKEAD JAK W “X1”

“\ |

ore OND ONe

| POZIOM AKTYWNOSC

| POZIQM AKTYWNOSC

X2<«<E1->B1 ACT=HI ACT=HI
AL
L
PARAMETRY WYJSC 9 WY PRZEKAZNIKOWE DOLNY ZAKRES WY DOLNY ZAKRES WY
INP<OUT—=LIM <— | P2<ai-a2z LR=00.0 Lr=g0.0

) @] T®

| GORNY ZAKRES WY

HR=100.0 HR=}100.0

| GORNY ZAKRES WY

@] 1T®

| RODZAJ DZIALANIA

RODZAJ DZIALANIA

ZAY,
RA=BEZPOSR RA=BEZPOSK
P S

Sro &no Sre Sno

SKELAD JAK W “Q1”

@ @®
WY PRZEKAZNIKOWE
®| T®
WY PRZEKAZNIKOWE
@] T®

WY NAPIEC. 0-10V
Q3<Y1—=Y2

@ 1T®

WY NAPIEC. 0-10V
Y1<Y2->P1

@l 1T®

WY DLA GRZAL EL
Y2<P1-=P2

@] 1@

WY DLA GRZAL EL
P1<-P2->Q1

SKEAD JAK W “Q1”

@

SKEAD JAK W “Q1”

SKLAD JAK W “Q1”

SKLAD JAK W “Q1”

SKLAD JAK W “Q1”

oNO ONO ONO ONO ONO ONO
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UNI CONTROL SYSTEM

PROGRAM OGRANICZ
OUT<LIM->FPAR

NAJMNIEJSZA WART
AMIN=05°C

ee)

@] 1@

DOLNA WART OGRAN
MIN=10°C

DOLNA WART OGRAN
MIN=,‘LO°C

®] 1T®

GORNA WART OGRAN
MAX=35°C

GORN‘A" WART OGRAN
MAX=35°C

@] 1T®

MAKS (RTD1-RTDL)
REL=6.0°C

MAKS‘&RTD‘I -RTDL)
REL=6.0°C

S

@] 1@

CZAS PRZEKR AMIN
ADEL=060 SEC

CZAS PRZEKR AMIN
ADEL=0Q60 SEC

®! 1@

CZAS PRZEKR RLim
RDEL=02 MIN

CZAS PRZEKR RLim
RDEL=’.‘2 MIN

PAR. PRZECIWZAM
LIM<FPAR—EPAR

MIN TEMP CZUJ PZ
FMIN=05°C

MIN TEWP CZUJ PZ
FMIN={5°C

OO

® 1@

CZAS PRZEK T PZ
FDEL=060 SEK

CZAS PRZEK T PZ
FDEL=J60 SEK

®| 1@

CZAS ALARMU
FADEL=060 SEK

CZAS ALARMU
FEDAL=Q‘60 SEK

® 1@

KASUJE ALARM PZ
FCLR= ALARM

KASUJE ALARM PZ
FCLR=¥*%*

PAR. WYMIENNIKA
FPAR<EPAR->AGR

MIN TEM WYMIENN.
ELIM=005°C

MIN TEI"I WYMIENN.
ELIM="‘05°C

[
® |®

eNle)

@] 1®

MINCRTD1-0UTD)
COND=5°C

MINCRTD1-0UTD)
COND=5°C

PARAM. AGREGATU
EPAR<AGR->PID

TEMP. WYL. AGREG
AOFF=16°C

TEMP. WYL. AGREG
AOFF=16°C

[
® |®

ele)

@] 1®

CZAS WL. AGREG.
AON=08 MIN

CZAS _WL. AGREG.
AON=08 MIN

8N Bne N Bregne e gne Brnegte e Sne Bhe Sne
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PAR. REGUL PID —> | PAR STER GRZANIA —> | pasmo proPorCJON
AGR=PID—=LANG < DAMP<PIT+-=>PI1- <— PBAND=030.0°C
g

PAR STER CHLODZ
PIT+<PI1->PI2+

@] T®

PAR STER S+ 2 R
PI1T-<PI2+>PI2-

@] T®

PAR STER S- 2 R
PI2+<PI2->PI3+

®| T®

PAR STER NAWILZ
PI2-<PI3+>PI3—

®| T®

PAR STER ODWILZ
PIS+<PI3S-—>HYS1

®] T®

) ®
@ 4

@]l 1@

PASMO PROPORCJON
PBAND=Q30.0°C

CZAS CALKOWNIA
INT=0100 SEC

CZAS CALKOWNIA
INT=0100 SEC

®] 1T®

CZAS ROZNICZKOW.
DIFF=OFF

CZAS RQZNICZKOW.
DIFF=QFF
2N

HYS DZIAL ON/OFF
HYST=2.0

CYKLE PROPORCJON
cycL=01 SEc
SKLAD JAK W “PI1+”
SKLAD JAK W “PI1+”
SKLAD JAK W “PI1+”

SKLAD JAK W “PI1+”

SKLAD JAK W “PI1+”

HIST GRZAN-CHLOD
HYS1=3.0

HIST GRZAN-CHLOD
HYS1=3.0

®| T®

HIST G-C 2gi
HYS2=3.0

REG

HIST G-C 2gi
HYS2=3.0

REG

®| T®

HIST NAWILZ-O0DW
HYS3=3.0

HIST NAWILZ-ODW

HYS3=3.0

Sne o Sne one ane ore ore one

USTAWIA JEZYK
LANG=POLSKI

USTAWIA JEZYK
LANG= POLSKI

®| T®

WLACZANIE ZASIL.
START=AUTO

WLACZANIE ZASIL.
sTART=AUT]

®| T®

CZAS ZATRZYMANIA
STOP=030 SEC

CZAS ZATRZYMANIA
sToP=lJ30 sEcC

@l 1@

SPOSOB WY Z PROG
EXIT=AUTO

SPOSOB
EXIT=

Ul PROG

-<

=

N>,
lc.

T

ICNANC)

ZEGAR CZASU RZ.
EXIT<RTC—>RESET

GODZINA:MINUTY
H:M=09:32

H:m=g9:32

GODZINA:MINUTY |

ot 1o Sre Sne e

@] T®

@ ®

DZIEN TYGODNIA
DAY=WTOREK

DZIEN TYGODNIA
DAY=WTOREK
LARNRN

Sre e

POZIOM ZABESPIEC

POZIOM ZABESPIEC
PODAJ HASLO:X*xx

Loc=1

(LI

gNo
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HYS DZIAL ON/OFF
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CYKLE _PROPORCJON
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7 OZNACZENIA SYMBOLI

7.1 RTD1: Czujnik wiod acy

Jest to gtéwny czujnik pomiarowy. Jest niedby dla pracy ukladu. Podczas
programowania, jeli RTD1 bedzie ustawiony na ,NONE”"(brak czujnika), to regalablokuje
dalsze przdégie do ustawienia kolejnych zasobdéw. Po zdefinidwawiodacego czujnika,
regulator przechodzi krok dalefada definiowania sekwencji grzania.

7.2  RTD2: Czujnik regulacyjny drugiego regulatora

Jest to wdgie dla czujnika regulacyjnego dla drugiego reguéat Drugi regulator pracuje
niezalenie od pierwszego. Nie ma ¢dizy nimi powazania, poza tynze w sytuacjach alarmowych
jak ryzyka zamrgenia, wygcia drugiego regulatora séwniez blokowane (stan niski). Po wyborze
tego czujnika regulator w napnej kolejndci pyta o sekwencje sterowania dla drugiego regraat

7.3  RTDL: Czujnik ograniczenia (temperatura nawiewu)

O ile istnieje czujnik ograniczgy, naley go zdefiniowé podajc wegcie, do ktorego
jest podiczony. Naley pamkta¢ pGzniej o tym by ustawi parametry zwgzane z ograniczeniem.
Parametry te wygpuja w menuLIM (menu 5).

7.4  AMIN, ADEL: Temperatura wigczania systemu przeciw zamreeniu dla nawiewu,
oraz Czas oczekiwania po przekroczeniAMIN
ParametrAMIN okreila dopuszczalp temperatugy nawiewu (mierzona przez weje
RTDL). Po przekroczeniu w dot tego progu przez tempeydt utrzymywanie si przez czas
okreslony parametrem\DEL (w sek.), whcza s¢ system przeciw zam#zeniu.

7.5 REL, RDEL MIN, MAX: Maksymalna réznica temperatury pomigdzy RTD1i RTDL,
Czas oczekiwania po przekroczeniREL minimalna i maksymalna temperatura
nawiewu
Regulator stara sutrzyma zadam temperatug SV1 i réznice temperatury neidzy RTD1,

a RTDL nazywan REL. Po przekroczeniu progBEL, regulator podejmuje préby minimalizacji

tej réznicy przez cza®RDEL (w minutach). Jeeli sig okaze, ze nie da si utrzyma& tej r&nicy,

regulator stara siutrzyma temperatuy nawiewu w ramach granic oktenych parametrami

MIN (dolna granica) MAX (gérna granica).

7.6 FPAL, FADEL: Termostat przeciw zamrazeniu oraz czas oczekiwania po pojawieniu
sie sygnatu na wegcie FPAL
FPAL (menu 2.4) okrda wefcie, gdzie jest podtzony termostat przeciw zanieniu.
Po pojawieniu s aktywnego sygnalu na tym weju i utrzymaniu sj przez czas (w sek.)
okreslony parametrenFADEL (menu 7.3), regulator uruchamia program przecimroaeniu,
tzn. wylkcza central i maksymalnie steruje sekweagjrzania. Wyjcie z tego stanu jest move
jedynie poprzez funkcfrCLR (menu 7.4). Dosgp do tej funkcji z kolei wymaga hasta.

7.7 FPROT, FMIN, FDEL: Czujnik przeciw zamrozeniu, temperatura wigczania ukfadu
przeciw zamrazeniu, czas oczekiwania po przekroczeniiMIN
FPROT okresla wegcie dla czujnika przeciw zamweniu. W przypadku zdefiniowania
takiego czujnika, nafy rowniez poda& temperatuy wiaczania systemu przeciw zamemiu
FMIN (menu 7.1) oraz czas oczekiwamBEL (menu 7.2). Po przekroczeniu progWIN,
regulator odczeka czas okieny parametrenirDEL (w sek.) przed vaczaniem systemu.
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7.8 OUTD, COND: Czujnik zewnetrzny, warunek wpuszczania powietrza przez

wymiennik

Parametr OUTD okresla wefcie, do ktérego jest pogizony zewntrzny czujnik
temperatury. Zewgtrzny czujnik ma szczegdlne znaczenie przgywaniu wymiennika
krzyzowego. Wowczas tnica temperatur mdzy RTD1, a OUTD decyduje o tym, czy ma by
wiaczony proces odzysku, czy nie. Rica ta jest okridona parametrenCOND (menu 7.2).
W przypadku grzania, nagiuje to po spetnieniu warunkBTD1 = OUTD + COND, a w
przypadku chtodzenie po spetnieniu warufdD1 < OUTD — COND.

7.9 EPRO: Czujnik przeciw zamrazaniu wymiennika

W przypadku wykorzystywania wymiennika k¢oyego, mae powstd problem
zZwiazany z zamrzaniem w Czsci powrotnej powietrza, podczas zimy. Mianowiciezefli
powietrze zawiera dww wilgoci i zostanie chtodzone, to woda gromadz¢ siewmtrz
wymiennika, co z kolei powodujeze w przypadku bardzo niskiej temperatury zetnanej,
wymiennik zostanie schtodzony paaj punktu zamrzania, doprowadzag do zamraenia wody.

W takim przypadku przyptyw powietrza jest zablokowa wymiennik wymaga odmeenie.

Odmraanie odbywa si w ten sposébze zewrtrzne powietrze jest wpuszczane do gtéwnego

toru bezpérednio poza wymiennik. Poniewaylko ogrzewane powietrza przechodzi przez

wymiennik, 16d s¢ topi. Wykrywanie obecniti lodu najlepiej zrealizowlaumieszczajc czujnik
roznicy cisnien na wycagu wymiennika i ustawiaf prég dziatania na 50% powsj normalnej
roznicy cisnien. Pod parametrerBPRO nalery zdefiniow& wejscie czujnika. Po zdefiniowaniu
parametrtEPRO nalezy oczywicie podé prog zadziatania systemu zabezpiegzajo (parametr

ELIM menu 7.1). Przy zdefiniowania czujnika, vwayst moa trzy przypadki:

- Mamy czujnik temperatury pagizony do jednego z w&j B1,B2. Wéwczas parameflIM
okresla wartg¢ temperatury, poaej ktorej system zabezpieczeniao#a se.

- Mamy czujnik podiczony do wejcia analogowego X. M@ to by czujnik r@&nicy cisnien,
moze to réwnie by¢ czujnik temperatury. Naky woéwczas w menu 3.3.2 lub 3.4.2 ustawi
parametr ACT, ktory okrgla w ktorym kierunku przekroczenia progdLIM system
zabezpieczenia ma reagawdezeli ACT = Hi, system w4cza s¢ kiedy wart@é mierzona na
wejsciu EPRO bedzie wiksza ni ELIM. Natomiast jeeli ACT = Lo, system wicza s¢ kiedy
ta wart@¢ spada poriej ELIM.

- Dysponujemy zewgtrznym termostatem pagizony do wejcia impulsowego E1, E2 lub do
wejscia analogowego X. Natg wowczas ustawiw menu odpowiednio 3.5.1, 3.3.2 lub 3.4.2 stan
aktywny ACT. Jeeli ACT = Hi, system wicza st kiedy pojawia & sygnat na odpowiednim
wejsciu, jezeli ACT = Lo, brak sygnatu traktowanydrie jako aktywny i system zareaguje.

7.10 ELIM: Prég wiaczania systemu zabezpieczenia wymiennika krzgwego

Jezeli wartags¢ mierzona na wégiu EPRO przekracza progLIM, to wicza s¢ system
odszronienia tzn. regulator steruje voyp ECON na stan niski oraz maksymalnie steruje
sekwengt grzania.

7.11 ECON: Sterowanie wymiennika

W kierunku otwierania sterowanie wymiennika odbysikaw pierwszej kolejnéci i w mo-
mencie kiedy sygnat agla maksymalp wartcs¢, dopiero zaczyna @isterowanie sekwengj
grzania lub chtodzenia. Natomiast w kierunku zamyka proces odbywa iodwrotnie.
W przypadku alarmu przeciw zaniemiu, sygnat steragy wymiennika jest ustawiony na stan
niski (zamykanie wymiennika) doprowadz@j powietrze przez ,Bypass” do nagrzewnicy,
natomiast sekwencja grzania jest maksymalnie stamaw
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Jezeli w ukladzie istnieje zewitrzny czujnik to warunek otwierania wymiennika jest
nastpujacy:

- dla procesu ogrzewani&kTD1 > OUTD + COND

- dla procesu chtodzeniaRTD1 < OUTD — COND; COND ustawia s w menu 7.2

7.12 REM: Zdalne sterowanie

Do jednego z wé¢ B1,B2,X1,lubX2 mana podiczy ukiad dla zdalnego sterowania. Po
uaktywnieniu funkcjiREM (REM rozny od ,NONE”), zadana temperatu@/1 (menu 1.1.1)
przestaje obowizywa, jezeli wartgs¢ mierzona przez w&gie REM bedzie miest sie w
granicach +15+30C. Po wyjciu po za te granice regulator przyjmuje z powroteantas¢ SV1.

7.13 HUM: Czujnik wilgotno $ci

Przy sterowaniu wilgotrigi nalezy podawa wejscie, do ktérego czujnik wilgotriai jest
podiczony. Po zdefiniowaniu czujnika wilgotfw, o ile nie brakuje zasobdéw regulator pyta
o zdefiniowanie sterowania nasania, a nagpnie odwikania.

7.14 MAN: Praca reczna

Regulator mena ustawé na pra¢ reczm podajc sygnat do wegia zdefiniowanego jako
MAN. W przypadku wdczania gcznej pracy, centralagizie pracowata na okgto dopoki tryb
automatyczny nie zostanie przewrocony. W tryleznym przerwy midzy strefami czasowymi
Sa zastpione stref pierwsa.

7.15 VENT: Zezwolenie na grzanie-chtodzenie lub tylko wentyl@a

Jezeli zostaje zdefiniowany parameENT to wowczas proces grania, chtodzenia lub
jakikolwiek inny mae odbywé si¢ tylko jezeli stan na weégiu VENT bedzie wysoki. Inaczej
mowiac przy niskim stanie tego weja, odbywa si tylko wentylacja.

7.16 Aon, Aoff: Parametry agregatu

ParametrAoff okresla temperatura zewtrzna (wejcie okr&lone parametrenOUTD)
ponizej ktérej agregat ma Bywytaczony. Jeeli wartags¢ parametru &dzie réwno zeru (na
wyswietlaczu napis OFF) to funkcja blokowania agregdkudzie nieaktywna a agregat
niezalenie od temperatury zewtiznej lzdzie pracowat.

Parametion okresla czstotliwos¢ pracy agregatu. deli wartas¢ parametru &dzie r&na
od zera to czas rudzy wylczeniem agregatu a ponownegaacemania nie mze by krétszy ni
podajeAon (w minutach). Jeeli natomiastAon = 0 (napis OFF na wwietlaczu) to nie kdzie
czasowej kontroli wyczenie i whczenie agregatu.

7.17 SQ1+: Sterowanie pierwotnego grzania

Po zdefiniowaniu wiogtego czujnika nale okresli¢ sekwengj pierwotnego grzania.
Jezeli nie ma grzania to natg ustawt Q1+ = Q0+QO0, w innym przypadku nalezdefiniowa
sekwengt podapc wyjscia wykorzystywane do sterowania oraz ewentualn@acgenia
kaskadowe. Pongj przedstawioneagary przyktadow pakzen:
a. Ogrzewanie wodn&Q1+ = Y1+QO
b. Ptynna regulacja grzatkami elektrycznyniQl+ = P1+QO0
c. 2 sekcje pakzone liniowo:1+ = Q1+Q2+Q0, przy czym nafg ustawt naLIN rodzaj

dziatania.

d. 2 sekcje pakzone binarnieSQ1+ = Q1+Q2+Q0, z ustawionym rodzajem dziatanieBhis.
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e. Kombinacja wyjcia modulowanego z sekcjami stycznik@®@1+ = P1+Q1+P1+Q2+Q0. W
zaleznosci od ustawianego rodzaju dziatabeg wiaczenie przekaikéw Q1 i Q2 odbywa
si¢ bedzie w sposéb liniowy lub binarny.

7.18 SEC+: Sekwencja wtdrnego grzania

W centralach, gdzie wygiuja procesy grzania i odwiania, potrzebna jest nagrzewnica
wtorna. Przy istnieniu takiej nagrzewnicy, ngleokreili¢ sterufpce ni wyjscie jako SEC+.
W trakcie grzania, jeeli nastpuje proces odwiknia, regulator przenosi sterowanie grzania na
nagrzewni¢ wtérm.

7.19 SQI1-: Sekwencja chtodzenia

7.20 SQ2+: Dodatnia sekwencja drugiego regulatora

W przypadku istnieniu czujnika regulacyjnego dlagiego regulatoréRTD2, nalery
okresli¢ dodatna sekweng sterowania. Przebieg sterowania zglgedynie od wartci
mierzonej przezZRTD2 i wartcsci zadanejSV2. Pozostate elementy, jak czujnik ograniczenia
RTDL, lub zewrtrzny czujnikOUTD i wszystkie pozostate, nie nmgpowiazania z § sekwengj.

7.21 SQ2-: Ujemna sekwencja drugiego regulatora
Uwagi jak dlaSQ2+.

7.22 HUM+: Sekwencja nawikania

7.23 HUM-: Sekwencja odwikania

Proces odwi#ania polega na chiodzeniu powietrza.zele byta juz zdefiniowana
wczesniej sekwencja chtodzenia, to regulator nie pozwadefiniowa& sekwencji rénej od
sekwencji chiodzenia. Mma wtedy ustawi albo QO0+QO (brak odwibnia) albo SQ1-
(chtodzenie).

7.24 FCON: Wtaczanie / wyhczanie wentylatora

FCON okresla wyjscie przekanikowe stizace do zajczania lub wyiczania centrali. Po
starcie przekanik ten najpierw zalcza s¢, a nasipnie regulator zaczyna sterowanie. Po
zatrzymaniu centrali, przekaik wytacza s¢ dopiero po czasie oldlenym parametrenSTOP
(menu 11). Natomiast w przypadku zavaaia, przekanik wytacza s¢ natychmiast i ponownie
wiaczanie go wymaga najpierw skasowania alarmu przsgiwaenia.

7.25 DACO: Sterowanie przepustnicy

Wyjscie sterujce DACO jest wspdlne dla procesoéw grzania i chlodzenierdtanie tego
sygnatu w kierunku otwarcia napuje w ostatniej kolejrei tzn. kiedy sekwencja grzania lub
chtodzenia oaga swoje maksimum, natomiast w kierunku zamykadlaywa s¢ jako pierwsze.

7.26 LPF: Filtr dolnoprzepustowy

Dla wep¢ analogowych X i rezystancyjnych B, istnieje dolrmgpustowy filtr cyfrowy
dla kazdego kanatu. Im wksza warté¢ jest ustawiona, tym wksza filtracja sygnatu. Warg6é
0.0 oznacza brak filtracji. Zastosowanie filtrutjealecane jedynie w przypadku, gdy pomiar jest
zaktocony lub niestabilny.
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7.27 ACT: Stan aktywny

Dla wef¢ binarnych mana wybr& stan sygnatu wégiowego, ktéry jest interpretowany
jako aktywny. Jeeli parametACT = Hi to stan wysoki na w&giu jest traktowany jako aktywny,
a stan niski lub brak sygnatu, jako nieaktywnyzelienatomiastACT = Lo, to niski sygnat lub
brak sygnatu na wégiu jest interpretowany jako aktywny, a wysoki sggjako nieaktywny.
W przypadku, gdy do wsgia X jest podiczony czujnik przeciw zamtaniu wymiennika, to
parametrACT ma inne znaczenie (patrz rozdz. 7.9).
LRi , HR: Zakres sygnatu w&giowego

Dla wefg¢ analogowych X, mina zdefiniowd zakres sygnatu waiowego od 0 do 10V.
ParametrLRi okresla dolny zakres tego sygnatu,HRi oznacza gorny zakres, wymme w %
maksymalnego zakresu 10V. Npzgé mamy sygnat wégiowy o zakresie 2+8V, taRi = 20,
aHRi = 80.

7.28 LRV ,HRV: Zakres wartosci wyswietlanych

Dla weg¢ analogowych X oprdcz zakresu sygnatu segjwego, naley zdefiniowa
zakres wywietlanych wartéci odpowiadajcych sygnatowi wegiowemu. LRV jest dolnym
zakresem, &RV gornym. Dla tego samego przyktadu z punktu ezelj np. dolnemu zakresowi
2V odpowiada wart& 0.0, a gérnemu zakresowi 8V waitdl00.0, nalgy ustawid LRV = 0.0,
aHRV =100.0.

7.29 LR, HR: Zakres sygnatu wygciowego
Parametry. R i HR w zaleznosci od rodzaju wy§¢ map rézne znaczenia:
- Dla wyjs¢ analogowych Y:

Okreslaja zakres sygnatu wigiowego w % od maksymalnego zakresu 1DR.okresla dolny

zakres, &HR gorny zakres. Np. jeli chcemy sterow@asitownik, ktory przejmuje sygnat w

zakresie 2+10V, to naty ustawig LR = 20.0, aHR = 100.0.

- Dla wyjs¢ modulowanych P:

Wyjscia modulowane Pascyklicznie sterowane z okresem aolomym parametrenCYCL

(rozdz 7.36).LR okresla minimalry szerokéé¢ (czas trwania) impulsuHR maksymala

szeroka@¢, wyrazone w % okresu impulséw. W praktyce oznaczaégezeli wyjscie P shiy

np. do sterowania grzatek elektrycznych,zme ograniczy wykorzystywal moc sredni

parametremHR. Jezeli ustawimy np.HR = 80.0, to grzatki &da wykorzystywane w 80%

swojej mocy. Tak samo parametr&R mozna ustawd dolny zakres wykorzystywanej mocy.

- Dla wyjs¢ przekanikowych:

Wystepuja dwa przypadki:

a) W przypadku gdy dwa przekaki sa polaczone ze sapdla sterowania sitownika
trojpozycyjnego, parametdR przekanika oznaczanego Qx okia maksymalny czas
otwierania zaworu w sekundach, natomia®t okresla minimalry pozycg zaworu
wyrazona W sekundach. Zeli np. sitownik ma czas otwarcia 5 min, to ngleistawt HR
= 300.0. Jeeli dla tego sitownika podajemir = 60.0, oznacza tage regulator nigdy nie
zamyka zaworu do Kwma podczas sterowania, lecz przy pozycji zagtkni bzdzie on
w 20% otwarty.

b) W ramach sekwencji sterownia mamygoabny w kaskadzie przekaik z wyjsciem
Y lub P z liniowym rodzajem dziatania np. Y1+Q1. W&rasHR okrela, przy ilu
procentach sygnatu wiadego (w tym przekiadzie Y1) przelkak ma by wiaczony, aLR
okresla, przy ilu procentach ma byvytaczony.

Przyktad :SQ1+ = Y1+Q1
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7.30 RA: Kierunek sygnatu
RA okresla czy sygnat steragy ma mi€ dziatanie bezpwednie czy dziatanie odwrotnie :

- Dla wyjs¢ Y:
RA = BEZPOSR: Kierunek rogny sygnatu od 0 do 10V, inaczej méwi,+" na sitowniku
odpowiada ,Y” na regulatorze, a ,-, (lub masa) mawniku odpowiada ,M” na regulatorze.
RA = ODWROTNE: Kierunek rosity sygnatu od 10V do 0.

- Dla wyjs¢ modulowanych P:
RA = BEZPOSR: Stan aktywny na wgju P oznacza przeptywquu z ,+" do ,-,.
RA = ODWROCONE: Stan aktywny na wgju P oznacza brak przeptywuwagu.

- Dla wyjs¢ przekanikowych:
RA = BEZPOSR: Dla pojedynczych przekékdw oznacza toze whczanie przekanika jest
rbwnowane zwieraniu stykow, a wagzanie rozwarciu stykéw. Dla par zespolonych
przekanikow (np. QxLx), kierunek dodatni (+) stanowi askanie przekanika Qx
i wytaczanie przekanika Lx, a kierunek ujemny na odwroét.
RA = ODWROCONE: Dla pojedynczych przekekéw wilaczanie przekanika jest
rbwnowane rozwieraniu stykow, a ragizanie zwieraniu stykéw. Dla par zespolonych
przekanikow (np. QxLx), kierunek dodatni (+) stanowi wgtanie przekanika Qx
i whaczanie przekanika Lx, a kierunek ujemny na odwrot.

7.31 PBAND: Pasmo proporcjonalne

Dla obja&nienia pogcia ,pasmo proporcjonalne” zaktadamye mamy regulator
proporcjonalny (tzn. nie ma catkowania anizmiczkowania) i do regulacji temperatury
w pomieszczeniu dysponujemy czujnikiem pomiarowynzaworem regulacym przeptyw
cieptej wody (tylko grzanie) do kaloryfera. Rca medzy mierzor temperatuy, a zadan jest
przeksztatcana w sygnat steywy zaworem za poednictwo sitownika, inaczej mowé poziom
otwarcia zaworu jest wprost proporcjonalny do uehybidznica) temperatur. Zeli mierzona
temperatura jest rowna zadanepm@a kedzie zero, a sygnat stesgy zaworem, &dzie tex zero,
czyli zawor ledzie zamkngty. W miar jak temperatura w pomieszczeniu spadaj@riadanej,
zawor otwiera si proporcjonalnie do ticy temperatur ado chwili, kiedy osiga maksymalne
potozenie. Spadek temperatury w stosunku do zadanaji¢@ medzy zadaa a mierzon) w tym
punkcie nazywa gipasmem proporcjonalnym. Pasmo proporcjonalnezgsivyczaj wyraone
w mierzonej jednostce np. °C, %RH, Pa, itd. ROwmmze by wyrazone w % zakresu pomiaru
regulatora. W regulatorach seria UCS1000, jestvayrazone w jednostkach pomiarowych.
W regulacji proporcjonalnej istnieje staty zwek medzy sygnatem weégiowym (w naszym
przekladzie rénica medzy temperatur zadam a mierzona), a sygnatem wgjowym (w
przyktadzie sygnat steragy zawor). Sygnat wégiowy wprost oddziatuje na sygnat wgjowy
bez opénienia (teoretycznie). Dla statego sygnatu édeigjwego, im wgksze pasmo
proporcjonalne regulatora typu P, tym stabiej wzni@ty jest sygnat wygiowy. Wybor
odpowiedniego pasma proporcjonalnego aated dwbdch antagonistycznych zjawiskach.
Malty ,P-band” powinien by tak dobrany, aby otrzymianajmniejszy kid regulacji. Wtedy nawet
mata zmiana temperatury powoduje zmiaggnatu wyjciowego do odpowiedniej wala.
Z kolei jezeli pasmo proporcjonalnegthizie za mate, doprowadzi to do niestabitriaegulacji
I powstap oscylacje. Powraca do naszego przykiadu, drobna zmiana temperatonoguje
wtedy za diae otwarcie zaworu, doprowadzajza duo ciepta do pomieszczenia. Temperatura
W pomieszczeniu za bardzo sie podnosi, co powathlj@wite zamknjcie zaworu i znowu caty
proces sj powtarza do nieskm@zongci.
Z drugiej strony, diy ,P-band” daje dolar stabilngé, ale bardzo male zmiany sygnatu
sterupcego, co powoduje bardzo wolne reakcje w czasie.
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Dobér pasma proporcjonalnego wymagaavpewnego kompromisu poeeizy stabilndcia,

a bkdem regulaciji.

W regulatorach serii UCS1000 ustawiaRBAND = 0, oznacza sterowanie typu On/Off (zobacz
tez rozdz. 7.33). Po zatwierdzeniu takiej wadoregulator ustawia na wietlaczuPBAND =
ON-OFF [OnOf], co oznacza trybp ON/OFF oraz yoga catkowanie INT = OFF)

i rézniczkowanie DIFF = OFF)

7.32 INT: Czas catkowania

W przypadku catkowania, sygnat stewyj rasnie lub maleje z mdkoscia, ktora jest
proporcjonalna do uchybu regulacijk, @achyb osignie wartd¢ zero. Kiedy uchyb ogga wartgé
zero, sygnat stergfy pozostaje staly. Uzupetmgj regulator proporcjonalny regulatorem
catkujpcym, mana catkowicie wyeliminowastacjonarny lid regulaciji.
Wielkos¢ efektu catkowania jest oldlena przez czas catkowania. Czas catkowanianmao
zdefiniowa& jako czas potrzebny czionowi catkowania, aby éydona wygciu sygnat rowny
sygnatowi wynikagcemu z cztonu proporcjonalnego. Diugi czas catkowaaje wolne zmiany
sygnatu na wyciu. Kombinacja regulatora proporcjonalnego (Rygulatora catkucego (1) jest
znana jako regulacja PI, i jest najéziej stosowana w dziedzinie klimatyzacji. W regiildd,
czton P powoduje na wigiu pocatkowy skok, tak jak w przypadku regulatora typyNastpnie
czton catkugcy | powieksza lub zmniejsza sygnat wgjowy ze stat predkoscia.
Wybér pasma P dokonujeestak jak poprzednio, z tynie trocke zawyzona warté¢ jest
dopuszczalna. Natomiast przy wyborze czasu catk@avaalery brac pod uwag stah czasow
obiektu.
W regulatorach serii UCS1000, czas catkowaniapestany w sekundach i ustawiedT = 0
oznacza wyiczenie catkowania, co jest oklane napisem ,,OFF” na wwietlaczu.

7.33 DIFF: Czas r@niczkowania

Jezeli w systemie do sterowania wggtija duze i szybkie zmiany, to regulator Pl veo
reagowéa za wolno. Sygnat steagy wtedy musi by przyspieszony. Taki efekt daje
rézniczkowanie. Ridkos¢ zmiany uchybu jest odczytywana i na podstawie pgrerowany jest
na wygciu sygnat w postaci impulsu.
Rozmiar r@niczkowania jest ok&ony przez czas tdiczkowania. Krétki czas edhiczkowania
daje maly efekt, a dlugi czas daje silny efekt kEfézniczkowania na ogoét stabilizuje proces, ale
silny efekt (diugi czas) ediczkowania mee doprowadz do oscylacii.
W regulatorach serii UCS1000, czagmigzkowania jest podany w sekundach i ustawi&niier
= 0 oznacza wykzanie ra@niczkowania, co jest okény napisem ,OFF” na wietlaczu.

Dla proces6w zwizanych z klimatyzagj wystarczy na og6t regulacja Pl, aas#anie do tego
rozniczkowania mee jedynie skomplikowa dobor optymalnych parametréoWBAND, INT,
i DIFF.

7.34 HYST: Histereza dla sterowania dwupozycyjnego (sterowaa On/Off)

W sterowaniu dwupozycyjnym sygnat stany przybiera tylko dwie wart@i i ten rodzaj
sterowania stosuje ¢sidla procesoéw z dia stah czasow i matym czasem martwym. Sygnat
sterupcy przybiera wart& maksymaln (100%), kiedy wart& mierzona spada paodj zadanej
wartcsci (SV) o pewnej wartei HYS nazywan histerez. Natomiast po przekroczeniu waito
SV o wartgci HYS sygnat steracy przybiera wart& zero. Dla procesu grzania kierunek
dziatania histerezy jest odwrotnyznilla procesu chtodzenia. ParamiiYST jest wyraone w
jednostce pomiarowej np. °C dla procesow tempevatych, %RH dla wilgotngi, itd..

W regulatorze ustawienie sterowania On/Off polegaistawienilPBAND = 0 (rozdz. 6.30).
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7.35 CYCL: Czas cyklu sterowania

Dla wyjs¢ modulowanych P, istnieje mlowvos¢ zdefiniowania okresu (czas cyklu
sterowania) impulséw, w sekundach. Ma to znaczeaiezegolnie w przypadku sterowania
grzatek elektrycznych. Dla stabych sieci elektryezn czste whczanie i wyhczanie grzatek
moze stanowé duwze obciazenie. W takim przypadku nafg powigkszy¢ okres sterowania
grzatek, aby unika czestych obcizen sieci. Z drugiej strony, diy okres sterowania przyczynia
si¢ do pogorszenia jakoi sterowania. Mianowicie, regulacjaadu ptyracego przez grzatki traci
na ptynndci. Im krétszy okres sterowania, tymeksza ptynné¢ regulacji. O ile w¢c nie ma
krytycznych problemow z obgieniem sieci, naley ustawt jak najmniejsze czasy (1+5 sec).

7.36 HYS1, HYS2, HYSS3: Histerezy grzania-chtodzenia, mgdzy dodatnimi a ujemnymi
sekwencjami drugiego regulatora oraz mgdzy nawilzaniem, a odwikaniem.
Dla procesu grzania-chtodzenia zostata zdefiniavdodatkowa histerezdYSL stuzaca
do przedczania mgdzy jednym, a drugim procesem. Rownidla drugiego regulatora i dla
nawilzania+odwikania zostaty zdefiniowane histerdd¥YS?2 orazHYS3.

7.37 LANG: Jezyk komunikacji

Komunikaty (napisy) na wéyietlaczu mog by¢ w jezyku polskim lub angielskim.

7.38 START: Wtaczanie zasilania
ParametrSTART okresla, czy po waczeniu zasilania regulator ma natychmiast gtzej

w stan pracy, czy w stan oczekiwania (STANDBY). Madwie maliwosci:

- START = AUTO: regulator natychmiast przechodzi w staacpr jezeli przekanik FCON jest
zdefiniowany, to zostanie wdzony. Inaczej mowc, jezeli przekanik ten steruje prac
wentylatora, wentylator ten zostanieae#ony.

- START = MAN: regulator przywraca poprzedni stan przedilam zasilania, tzn.:

a) Jeeli regulator przed zanikiem zasilania byt w stapracy to pozostaje w stanie pracy;
wyjscie FCON zostanie wgczone i uktad pracuje.

b) Jeeli praca regulatora byta wagzona przyciskie, to pozostaje w stanie oczekiwania do
momentu, kiedy operator podaje tym przyciskiem pehée startu.

7.39 STOP: Czas zatrzymania

Jest to czas w sekundach, po ktérym regulatogomgt przekanik FCON (rozdz. 7.22) po
otrzymaniu polecenia zatrzymaniazdk przekanik FCON steruje wentylatorem, to wentylator
bedzie pracowalt jeszcze przez czas ékmey parametrensSTOP.

7.40 EXIT: Wyjscie z trybu programowania

EXIT = AUTO: regulator wychodzi z trybu programowaniaraca do trybu wwietlania
wynikéw jezeli w ciagu 2 minutzaden przycisk nie zostanie naukty.
EXIT = MAN: regulator pozostaje w trybie programowauni@poki operator sam z niego nie
wyjdzie.

7.41 RESET: Parametry producenta
Funkcja ta umdiwia ustawienie z powrotem wadc poczatkowych parametréw tzn.

wartasci , ktére byty wprowadzone przez producenta nazgt&a. Po nadinieciu przycisku@,
regulator pyta, czy na pewno chcesz reset@wdalery wowczas albo potwierdziprzyciskiem
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@, albo wycofé si¢ z tego przyciskien@. Po potwierdzeniu pojawighnapis méwicy o tym,
zeby poczeka (poniewa operacja resetowania wymaga treczasu). Zakaczenie operacji jest
sygnalizowane napisem ,GOTOWY”.

7.42 CODE: Zmiana hasta

Pocatkowo regulator ma hasto 0000zydkownik powinien jednak zmieaito hasto na
swoje wiasne. Wystarczy za pomoobecnego hasta w€j do elementu men€ODE i tam
wprowadzé nowe hasto. Po zatwierdzeniu nowego - stare zestasungte i przestanie
obowizywat .

7.43 LOC: Poziom zabezpieczenia
Paramett.OC przyjmuje 3 wartéci:
- 0 : wszystkie parametry slostpne bez hasta
1 : czs$¢ parametrow dogpna jest na hasto, €€ bez hasta.

Parametry, ktore asdostpne bez hasta to: wadm zadane temperaturyS\{1, Sv2)

i wilgotnosci (HUM), dzien (DAY) i czas H:M) zegara czasu rzeczywistego, oraz dolna

(MIN) i gérna MAX) granica czujnika ograniczenia.
- 2 :dostp do jakiegokolwiek parametru wymaga hasta

tel./fax (058) 305-19-87; tel. (058) 301-36-31 w. 336 31/32




UNI CONTROL SYSTEM

8 UWAGI

1. Przewody pomiarowe powinny dykranowane i w miarmazliwosci oddalone od linii
wysokiego nagicia. Ekran nalgy podhczy¢ tylko po stronie regulatora do masy sygnatowe;j
M (nie myli¢ z M1, M2 lub M3).

2. Przerwanie jednego z obwodéw pomiarowych naciejBl B2 lub B3 jest sygnalizowane
przez regulator jako niski lub wysoki zakres w zat#ci, ktory obwdd zostat przerwany
i powoduje blokad wyjs¢ sterupcych. Natomiast w przypadku braku pacienia czujnika,
nalezy wykona mostek, zgodnie z rysunkiem , przy odpowiednimswiaj(B1, B2 lub B3).

3. W przypadku #ycia grzatek elektrycznych, musi &y zainstalowany termostat
zabezpieczagry przed wysok temperatuy. Wyjscie termostatu naky wtedy podiczy¢ do
wejscie E3 regulatora. Wegie E3 jest bezpoednio sprzzone z wyfciami sterugcymi
grzatek elektrycznych i w momencie pojawieniasiysokiego sygnatu na to véeje, grzafki
zostam zablokowane. Mechanizm blokowania grzatek dziakzadeznie od procesora tzn.
istnieje autonomiczny ukitad nadzarey blokad. Oprocztego uktadu procesor tak samo ze
swojej strony wysyta sygnat blokigy grzatek w przypadku pojawienia sillarmu na wegiu
E2. W ten sposéb regulator ma dwupoziomowy syst@bezpieczenia przed wyspk
temperatw. W przypadku awarii jednego z systemoéw - drugiziad.
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