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1 WLASCIWOSCI

DUZA LICZBA WEJ S€ 1 WYJSC

UCS2100 UCS1300
Rezystancyjne PT1000 lub PT100 5 3
Wejscia Analogowe 0-10V 2 1
Binarne 24 VAC 4 3
Analogowe 0-10V 3 2
Wyjsécia Modulowane PWM 2 2
Przekaznikowe 3 3

BARDZO ELASTYCZNE | BOGATE OPROGRAMOWANIE
Regulatory zawierajg zestaw funkcji umozliwiajacych petne sterowanie uktadéw HVAC.

Do funkcji regulatoréw mozna zaliczyé:

UCS2100 UCS1300

Sterowanie pracg 2 wentylatoréw nawiewowych i Sterowanie jednym wentylatorem

wyciagowych - rozruch gwiazda-tréjkat lub 2-biegowy | jednobiegowym

Kaskadowa regulacja wilgotnosci z ograniczeniem -
min./maks.

Charakterystyka kompensaciji temperatury zewnetrznej

Funkcja uzytkownika

Kaskadowa regulacja temperatury pomieszczenia/nawiew z ograniczeniem min./maks.

Sterowanie nagrzewnicg wodng i elektrycznag - grzanie pierwotne i wtérne

Sterowanie chtodnicg wodng i agregatem chlodniczym

Nawilzanie

Odwilzanie

Funkcja wstepnego grzania

Sterowanie urzgdzeniami odzysku ciepta (wymienniki, przepustnicy)

Sterowanie praca pomp

Sterowanie praca agregatow

Aktywne zabezpieczenie przeciwzamarzaniowe nagrzewnic i wymiennikow

Dwupoziomowe zabezpieczenie nagrzewnic elektrycznych przed przegrzaniem

Alarm presostatow wentylatorow

Zegar czasu rzeczywistego z programem tygodniowym

Potaczenie wyj$¢ sterujacych w sposdb sekwencyjny

Potaczenie wyjs$¢ przekaznikowych liniowo lub binarnie

Biblioteka gotowych aplikacji

Mozliwo$é wprowadzania wiasnej aplikaciji

Zabezpieczenie wprowadzonych nastaw za pomocg hasta — wielopoziomowy dostep

Zabezpieczenie danych przed utratg w przypadku zaniku napiecia zasilania

Wyjscie RS485 do transmisji szeregowej (wspdétpraca w systemach wizualizaciji)

Komunikacja w jezyku polskim lub angielskim

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 3
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2 OPIS WEJSC POMIAROWYCH | WYJSC STERUJACYCH

w przypadku nie wykorzystywania wejscia E4
podac trwale napiecie 24VAC zeby unika¢
pojawienia sie alarmu wysokiej temperatury

X1 M X2 E1 E2 E3\E4
v 2288

w przypadku niewykorzystywania danych
wejs¢é typu PT100, nalezy na wejsciach tych
zalozy¢ zworki
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G-GO Zasilanie 24VAC

Masa (galwanicznie potaczona z GO) dla sygnatéw Y oraz wejs¢ B, X i E
B Wejscia rezystancyjne
X Wejscia napieciowe 0-10VDC
E Wejscia binarne 24VAC

E4 (dla UCS2100), E3 (dla UCS1300) — alarmowe wejscie binarne dla ochrony

nagrzewnicy elektrycznej przed przegrzaniem (podigczenie termostatu nagrzewnicy).

Jezeli to wejscie nie bedzie skonfigurowane regulator przypisuje je automatycznie do

termostatu wysokiej temperatury.
Q Wyjscia przekaznikowe
Y Wyjscia napieciowe 0-10VDC
P Wyjécia modulowane (np. do sterowania nagrzewnicy elektrycznej)
+18V Pomocnicze zrodto napieciowe (np. dla zasilania czujnikéw aktywnych)
RS 485 Wyjécie komunikacji szeregowej

UNI CONTROL SYSTEM
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Wejscia:
Rezystancyjne PT1000 lub PT100
zakres: -25 ...+70°C
Analogowe 0-10V
impedancja wejsciowa: 500kQ min.
Binarne
sygnat wejsciowy: 24VAC
Wyjscia:
Analogowe 0-10V
Maksymalny prad obcigzenia: 2mA
Modulowane PWM
zakres: 21V £ 2VDC / 50mA (max.)
Przekaznikowe
Obcigzalnos¢ stykow: 250VAC, 2.5A / obcigzenie rezystancyjne
Zasilanie : 24VAC + 10%, 50/60Hz

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 5
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3 PANEL OPERACYJNY REGULATORA

3.1 WYSWIETLACZ
Regulator UCS2100 posiada alfanumeryczny wyswietlacz (2x16 znakow) i wszystkie informacije
(system menu, wartosci ustawione, wejscia pomiarowe oraz wyjscia sterujgce) sg wyswietlane w

jednym z dwoch wybranych jezykow (polski lub angielski).

3.2 DIODY SYGNALIZACYJNE
Cztery kolorowe diody na przednim panelu sygnalizujg alarmy, proces grzania i chtodzenia oraz
tryb pracy recznej. Diody sygnalizacyjne i wyswietlacz umozliwiajg tatwy i wygodny odczyt informaciji z

regulatora.

3.3 KLAWIATURA
Klawiatura sktada sie z o$miu przyciskow, ktére stuza do ustawiania i odczytu parametrow.
Wszystkie funkcje oraz zasoby mozna zaprogramowaé¢ bezposrednio z poziomu klawiatury.

Niepotrzebne jest zadne dodatkowe oprogramowanie ani urzgdzenie zewnetrzne.

Panel komunikacyjno - operatorski regulatora

ciektokrystaliczny, alfanumeryczny diody klawiatura
wyswietlacz z podswietlaniem sygnalizacyjne
2x16 znakéw

UCS 2100

START
&3 UNI CONTROL SYSTEM

MENU Przycisk Menu : stuzy do wywotania systemu menu. Po nacisnieciu przycisku Menu

pojawia sie sekcja PRO (program tygodniowy).

u Przejscie do kolejnej pozycji podczas nawigacji w systemie Menu regulatora lub

zwiekszenie wartosci podczas ustawiania parametrow.

n Cofniecie o jedng pozycje podczas nawigacji w systemie Menu regulatora lub

zmniejszenie wartosci podczas ustawiania parametrow.

UNI CONTROL SYSTEM 6
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l: Przesuniecie kursora do nastepnej pozycji podczas ustawienie parametréw, lub
przetaczenie na wejscia/wyjscia w gldwnym trybie wyswietlania (tryb wyswietlacza po wigczeniu
zasilania).
l: Cofniecie kursora o jedng pozycje podczas ustawiania parametrow, lub przetaczenie na
wejscia/wyjscia w gtdéwnym trybie wyswietlania (tryb wyswietlacza po wiaczeniu zasilania).
Wyhor pozycji w systemie menu podczas nawigacji lub potwierdzenie dokonanych zmian
podczas ustawiania parametréw.
1. Powrdt do gtéwnego trybu wyswietlania (wyjscie z trybu programowania)

2. Cofniecie o jeden poziom wyzej w menu

3. Anulowanie zmian jeszcze nie potwierdzonych przyciskiem .

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 7
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4 OPIS FUNKCJI REGULATORA

Regulatory UCS 2100 i UCS1300 firmy UNI CONTROL SYSTEM sg regulatorami
uniwersalnymi, przeznaczonymi do sterowania urzgdzen klimatyzacyjnych i grzewczych poczawszy
od najprostszych po najbardziej rozbudowane. Dzieki wyposazeniu regulatora w igcze
komunikacyjne, istnieje mozliwos¢ sterowania duzych systeméw HVAC jak i mozliwo$¢ wspoipracy z
innymi systemami. Regulatory z powodzeniem stuzg réwniez do sterowania procesami innymi niz
klimatyzacja, takimi jak regulacja cisnienia, przeptywu, predkosci, itp.

Regulatory wyposazone sg w szereg funkcji takich jak: zabezpieczenie przed zamarzaniem,
sterowanie urzadzeniami odzysku ciepta (wymiennik krzyzowy, wymiennik obrotowy czy glikolowy
ukiad odzysku ciepta), funkcje ograniczajace i wiele innych.

Wszystkie funkcje oraz zasoby mozna zaprogramowaé bezposrednio z poziomu klawiatury.
Niepotrzebne jest Zadne dodatkowe oprogramowanie ani urzgdzenie zewnetrzne.

Opr6cz mozliwosci recznego konfigurowania regulatora dla konkretnego uktadu regulacji, przy
konfiguracji sterownika UCS 2100 lub UCS1300 mozna skorzysta¢ z biblioteki aplikacji, zawierajacej
konfiguracji regulatora dla typowych uktadéw HVAC. Wystarczy wybraé jedynie kod okreslonegj
aplikacji a regulator gotowy jest do pracy w ciggu kilku sekund!

Regulatory dostosowane sa do sterowania zaréwno nagrzewnic wodnych jak i elektrycznych.
Jest to bardzo nowoczesne i wygodne urzadzenie, mogace pracowa¢ w roéznych konfiguracjach
systeméw HVAC. Zawieraja miedzy innymi: program tygodniowy, mozliwo$¢é potaczenia wyjsé w
sposOb sekwencyjny, dwupoziomowe zabezpieczenie nagrzewnic elektrycznych, wybér jezyka

dla komunikatéw tekstowych i wiele innych funkcji.

4.1 ROZNICE POMIEDZY UCS2100 A UCS1300
Regulator UCS1300 posiada te same zalety i funkcje co regulator UCS2100 z tg rdznica, ze

posiada mniejszg ilo$¢ wejs¢ i wyjs¢ (patrz - tabela rozdziat 1) oraz nie posiada funkcji wymienionych
ponizej :

- sterowanie wentylatoréw dwu-biegowych

- uruchamianie w uktadzie gwiazda-tréjkat

- sterowanie dwoma wentylatorami

- kompensacja temperatury zewnetrznej

- funkcja uzytkownika

- funkcje ograniczenia wilgotnosci

ROznice te  oznaczone sg w instrukcji symbolem (*)

4.2 WLEACZANIE ZASILANIA | KONFIGUROWANIE

Po wiaczeniu zasilania, regulator przez kilka sekund odczytuje parametry konfiguracyjne i
dokonuje analizy tych parametréw. Jezeli regulator nie byt skonfigurowany to wyswietla komunikat o
btedzie z numerem 0 (brak konfiguracji parametréw). Jezeli natomiast regulator byt skonfigurowany, to

zaczyna prace zgodnie z ustawiong konfiguracja.

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 8
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Zeby skonfigurowaé regulator, nalezy najpierw wejs¢ do parametru LOC i wprowadzi¢ hasto. Po

wprowadzeniu poprawnego hasta mozna dalej ustawi¢ parametry.

Wiaczanie zasilania: parametr START
Parametr START okresla, czy po wigczeniu zasilania regulator ma natychmiast przejs¢ w stan

pracy, czy w stan oczekiwania. Sg dwie mozliwosci:

- START = AUTO: regulator natychmiast przechodzi w stan pracy

- START = MAN: regulator przywraca poprzedni stan sprzed zaniku zasilania, tzn.:

a) Jezeli regulator przed zanikiem zasilania byt w stanie pracy to pozostaje w stanie pracy; wyjscie
FCON zostanie wigczone i uklad pracuje.

b) Jezeli praca regulatora byta wylagczona przyciskiem START/STOP, to pozostaje w stanie
oczekiwania do momentu, kiedy operator poda tym przyciskiem polecenie startu.

Jezeli parametr RCON jest zdefiniowany (zdalny START/STOP, patrz rozdz. 3.17), to niezaleznie od

ustawienia parametru START regulator zaczyna prace dopiero po uaktywnieniu wejscia RCON.

4.3 HASLO ZABEZPIECZAJ ACE ORAZ POZIOMY DOSTEPU

Parametry regulatora sg zabezpieczone hastem i istniejg 4 poziomy dostepu, ktére sg okreslone

parametrem LOC (domysInie ustawiony na 1):

- 0: wszystkie parametry sg widoczne i mozna na nich dokona¢ zmian bez hasta.

- 1: wszystkie parametry sg widoczne ale tylko cze$¢ z nich moze by¢ zmieniona bez hasta.
Parametry, ktére mozna zmieni¢ bez hasta to parametry podstawowe, do ktérych zaliczajg sie:
warto$¢ zadana temperatury SV1, warto$¢ zadana SV2, wilgotnos¢ HUM, oraz dzien tygodnia
(DAY) i czas (H:M) zegara czasu rzeczywistego.

- 2: naregulatorze wyswietlane sg tylko parametry podstawowe (patrz uwaga dla LOC=1) a
zmiana ich warto$ci nie wymaga podawania hasta.

- 3: naregulatorze wyswietlane sg tylko parametry podstawowe (patrz uwaga dla LOC=1),

a zmiana ich warto$ci mozliwa jest wytacznie po podaniu hasta.

Aby wprowadzi¢ hasto nalezy nacisna¢ przycisk A\l a nastepnie przejs¢ do parametru LOC

przyciskiem u Po nacisnieciu przycisku regulator zada wprowadzenie hasta. Po
wprowadzeniu hasta dostep do wszystkich parametréw bedzie mozliwy dopéki nie wychodzi sie

calkowicie z systemu MENU.

Zmiana hasta: parametr CODE

Regulator dostarczony przez producenta posiada poczatkowe hasto 0000. Uzytkownik powinien
jednak ze wzgledéw bezpieczenstwa zmieni¢ to hasto na swoje wlasne. Wystarczy za pomocag
obecnego hasta wej$¢ do elementu menu CODE i tam wprowadzi¢ nowe hasto. Po zatwierdzeniu

nowego, stare zostaje usuniete i przestaje obowigzywac.

4.4 WEJSCIA POMIAROWE
Regulatory posiadajg wejscia rezystancyjne wspoétpracujgce z czujnikami typu PT1000 lub PT100,

wejdcia napieciowe 0-10V oraz wejscia binarne. Wejscia analogowe (rezystancyjne i napieciowe)

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 9
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majg wbudowane cyfrowe filtry dolnoprzepustowe ktére mozna ustawi¢ dla kazdego osobno,
natomiast dla wejs¢ binarnych mozna ustawi¢ stan aktywny. Réwniez wejscia napieciowe 0-10V

mozna wykorzysta¢ jako binarne.

Lista parametréw wej $¢ pomiarowych:

Sekcja Nazwa |Domy$ina wartos¢ | Zakres Opis
B1..B5,X1,X2 |LPF 00 00+99 Filtr dolnoprzepustowy
X1,X2,E1..E4 |ACT HI LO/HI Stan aktywny
LRi 00 00+90% Dolny zakres sygnatu wejsciowego
e R LRV 00.0 00+99.9 Dolny zakres wartosci wyswietlanych
xaxz HRi 100 10+100% Gorny zakres sygnatu wejsciowego
FR HRV 100.0 001.0+999.9 | Gérny zakres wartosci wyswietlanych

Filtr dolnoprzepustowy: LPF

Dla wejs¢ analogowych X i rezystancyjnych B, dla kazdego kanatu istnieje dolnoprzepustowy filtr
cyfrowy. Im wieksza wartos¢ jest ustawiona, tym wieksza jest filtracja sygnatu. Wartos¢ 0.0 oznacza
brak filtracji. Zastosowanie filtru jest zalecane jedynie w przypadku, gdy pomiar jest zaktdcony lub jest

niestabilny.

Zakres sygnatu wej sciowego: LRi, HRi

Dla wej$¢ analogowych X mozna zdefiniowac zakres sygnatu wejsciowego od 0 do 10V. Parametr
LRi okresla dolny zakres tego sygnalu, a HRi oznacza gorny zakres, wyrazony w % maksymalnego
zakresu 10V. Na przykiad, jezeli sygnat wejsciowy miesci sie w zakresie 2+8V, to LRi = 20,
a HRi=80.

Zakres warto sci wy swietlanych: LRV , HRV

Dla wejs¢ analogowych X oprécz zakresu sygnatu wejsciowego, nalezy zdefiniowa¢ zakres
wartosci odpowiadajgcych sygnatowi wejsciowemu. LRV jest dolnym zakresem, a HRV gérnym.
Dla tego samego przyktadu z poprzedniego punktu, jezeli np. dolnemu zakresowi 2V odpowiada
wartos¢ 0.0, a gérnemu zakresowi 8V wartos¢ 100.0, nalezy ustawia¢ LRV = 0.0, a HRV = 100.0.

Ponizszy rysunek przedstawia omawiane parametry zwigzane z sygnatami wejsciowymi.

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 10
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4.5 WYJSCIA STERUJACE
Do wyjs¢ sterujacych mozna zaliczyé wyjscia przekaznikowe (opisane jako Q), wyjscia
modulowane (opisane jako P) oraz wyjscia napieciowe 0-10V (opisane jako Y). Dla kazdego wyjscia z

osobna mozna okresli¢ zarbwno zakresy sygnatéw jak i kierunek dziatania.

Lista parametréw wyj $¢€ steruj gcych:

Sekcja |Nazwa |Domyslna wartos¢ | Zakres Opis
LR 00.0 00.0+99.9 Dolny zakres sygnatu wyjsciowego
ouT HR 100.0 001.0+101.0 Gorny zakres sygnatu wyjsciowego
RA BEZPOSR BEZPOSR/ODWROC. | Kierunek dziatania

Zakres sygnatu wyj sciowego: LR, HR
Parametry LR i HR w zaleznosci od rodzaju wyj$¢ majg rézne znaczenia:

- Dla wyj$¢ analogowych Y:
Okreslajg zakres sygnatu wyjsciowego w % od maksymalnego zakresu 10V. LR okresla dolny
zakres, a HR goérny zakres. Na przyktad dla sterowanie sitownikiem, ktéry przejmuje sygnat
w zakresie 3+10V nalezy ustawia¢ LR = 30.0, a HR = 100.0.

- Dla wyj$¢ modulowanych P:
Wyjécia modulowane P sg cyklicznie sterowane z okresem okre$lonym parametrem CYCL.
LR okresla minimalng szeroko$¢ (czas trwania) impulsu, HR maksymalng szerokos$¢, wyrazong w
% okresu trwania cyklu. W praktyce oznacza to, ze jezeli wyjscie P stuzy np. do sterowania
nagrzewnic elektrycznych, mozna ograniczy¢ wykorzystywang moc $rednig parametrem HR.
Jezeli ustawimy np. HR = 80.0, to nagrzewnica bedzie wykorzystywana w 80% swojej mocy.

Tak samo parametrem LR mozna ustawi¢ dolny zakres wykorzystywanej mocy.

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 11
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- Dla wyjsc¢ przekaznikowych wystepuja dwa przypadki:

a) W przypadku gdy dwa przekazniki sg potaczone ze sobg dla sterowania sitownika
trzypunktowego, parametr HR przekaznika oznaczonego Qx okresla maksymalny czas
otwierania zaworu w sekundach, natomiast LR okre$la minimalng pozycje zaworu wyrazong
w sekundach. Jezeli np. sitownik ma czas otwarcia 5 min, to nalezy ustawi¢ HR = 300.0.
Jezeli dla tego sitownika podajemy LR = 60.0, oznacza to, ze regulator nigdy nie zamyka
zaworu do kohAca podczas sterowania, lecz przy pozycji minimalnej bedzie on w 20% otwarty.

b) W ramach sekwencji sterownia mamy potaczony w kaskadzie przekaznik z wyjsciem Y
lub P z liniowym rodzajem dziatania np. Y1+Q1. Woéwczas HR okresla, przy ilu procentach
sygnatu wiodgcego (w tym przekiadzie Y1) przekaznik ma zostaé wigczony, a LR okreéla,
przy ilu procentach ma by¢ wytaczony.

Przykiad : SQ1+ = Y1+Q1

— sterowanie sitownikiem zaworu i zalgczaniem pompy nagrzewnicy

Kierunek sygnatu: RA
RA okresla czy sygnat sterujacy ma mie¢ dziatanie bezposrednie czy dziatanie odwrotnie:

- Dlawyjsc:
RA = BEZPOSR: Kierunek rosnacy sygnatu od 0 do 10V, inaczej méwiac ,+" na sitowniku
odpowiada ,Y” na regulatorze, a ,-, (lub masa) na sitowniku odpowiada ,M” na regulatorze.
RA = ODWROTNE: Kierunek malejacy sygnatu od 10V do O.

- Dla wyj$s¢ modulowanych P:
RA = BEZPOSR: Stan aktywny na wyjsciu P oznacza przeptyw pradu z wyjscia opisanego jako ,+"
do wyjscia opisanego jako ,-,,.
RA = ODWROCONE: Stan aktywny na wyjsciu P oznacza brak przeptywu pradu.

- Dla wyjsc¢ przekaznikowych:
RA = BEZPOSR: Dla pojedynczych przekaznikbw oznacza to, ze wilaczanie przekaznika jest
rbwnowazne zwieraniu stykéw, a wylaczanie rozwarciu stykow. Dla par zespolonych
przekaznikow (np. QxLx), kierunek dodatni (+) stanowi wiaczanie przekaznika Qx i wytgczanie
przekaznika Lx, a kierunek ujemny na odwrét.
RA = ODWROCONE: Dla pojedynczych przekaznikdw wigczanie przekaznika jest rownowazne
rozwieraniu stykdw, a rozigczanie zwieraniu stykOéw. Dla par zespolonych przekaznikow
(np. QxLx), kierunek dodatni (+) stanowi wylgczanie przekaznika Qx i wigczanie przekaznika LXx,

a kierunek ujemny na odwrét.

4.6 ZEGAR CZASU RZECZYWISTEGO

UCS2100 ma zegar czasu rzeczywistego z programem tygodniowym. Dla kazdego dnia mozna
zdefiniowa¢ do trzech stref czasowych. Strefa czasowa jest okreslona przez godzine startu i godzine
zatrzymania. W ramach kazdej strefy wartosci zadane temperatury, wilgotnosci oraz kompensacja
charakterystyki zewnetrznej itp. sg ustalone.

Aby ulatwi¢ i przyspieszy¢ ustawianie programu tygodniowego, zostaty wprowadzone 3 strefy

czasowe wspolne dla wszystkich dni tygodnia. Kazde ustawienia dokonane w ramach tych stref sg
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przekopiowane do analogicznych stref dla wszystkich dni tygodnia, dzieki tym nie trzeba osobno

ustawiac strefy dla kazdego dnia w przypadku gdy wszystkie dni sg identyczne.

Lista parametrow programu tygodniowego:

Sekcja |Nazwa |Domy$ina wartos¢é | Zakres Opis
Warto$¢ zadana dla
Sv1 022.0°C -20.0+50.0°C
gldéwnego regulatora
HUM 50.0% 00.0+99.9% Zadana wilgotnosé
Warto$¢ zadana dla drugiego
Sv2 022.0°C -20.0+50.0°C
regulatora
ZON1, |RUN 00.00 00.00+23.59 Godzina startu
ZON2, |STOP |00.00 00.00+23.59 Godzina zatrzymania
ZON3 Wartosé korekcji
COR 000 -10+10°C , ,
charakterystyki zewnetrznej
Wiacza lub wytacza
CPEN | OFF ON/OFF kompensacje charakterystyki
zewnetrznej
GEAR |IBIEG | BIEG/ Il BIEG Wyhbor biegu wentylatora
H:M Biezacy czas Godzina i minuty
RTC PONIEDZ WTOREK,SRODA,
DAY Biezacy dzien CZWARTEK,PIATEK,SOBOTA, |Dzien tygodnia
NIEDZIEL

4.7 UKLAD PRZECIWZAMARZANIOWY

Regulator UCS2100 ma wbudowany aktywny ukfad przeciwzamarzaniowy nagrzewnic wodnych.
Alarm przeciwzamarzaniowy jak pozostate inne alarmy jest na regulatorze sygnalizowany swiecacq
sie czerwong diodg oraz odpowiednim komunikatem na wys$wietlaczu. Po pojawieniu sie alarmu
przeciwzarzaniowego, regulator wylgcza wentylator(y) i wysterowuje sygnal nagrzewnicy na
maksymalng warto$¢. Po zaniku alarmu uktad zostaje uruchamiany ponownie jezeli parametr FOVER
= AUTO. Jezeli natomiast FOVER = MAN, to zawory zostang zamkniete a ukiad pozostaje wylaczony
(ale w czuwaniu) az do momentu kiedy operator go zatgczy recznie. System przeciwzamarzaniowy
dotyczy gtébwnego regulatora ale mozna go przepisa¢ réwniez do regulatora pomocniczego ustawiajac
parametr FPAL2 = ON. WOwczas po pojawieniu sie alarmu, nagrzewnice sterowane przez
pomocniczy regulator zostang wysterowane na maksymalng warto$c¢.

Istniejg trzy zrédta alarmu przeciwzamarzaniowego:

- Czujnik przeciwzamarzaniowy

Mozna zdefiniowa¢ wejscie pomiarowe jako wejscie do czujnika przeciwzamarzaniowego przez
ustawienie parametru FPROT ktéry znajduje sie w sekcji 10 systemu menu. Woéwczas kiedy
temperatura na wejsciu FPROT zbliza sie do wartosci granicznej FMIN (domyslnie 5 °C), regulator
zaczyna powieksza¢ sygnat grzania aby nie dopuszcza¢ do spadku temperatury. Jezeli pomimo to

temperatura spadnie ponizej tej wartosci, i nie wzrasta z powrotem powyzej tej wartosci przez czas
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okreslony parametrem FDEL (domysinie 60 sec), to regulator wytacza wentylator(y) i wysterowuje
sygnat nagrzewnicy na maksymalng wartos¢. Jezeli reakcja uktadu przeciwzamarzaniowego ma byc¢
natychmiastowa, czas FDEL powinien by¢ ustawiony na zero.

- Termostat przeciwzamarzaniowy

Mozna zdefiniowa¢ wejscie binarne jako wejscie do termostatu przeciwzamarzaniowego przez
ustawienie parametru FPAL wewnatrz sekcji 10 systemu menu. Kiedy termostat wykrywa zbyt niskg
temperature i podaje sygnat do regulatora przez czas FADEL (domyslnie 60 sec), regulator wytgcza
wentylator(y) i wysterowuje sygnat nagrzewnicy na maksymalng wartosé.

- Czujnik ograniczaj acy (czujnik nawiewu)

Jezeli uktad zawiera czujnik kanalowy petnigcy funkcje ograniczenia, to nalezy go okresli¢
parametrem RTDL w sekcji 10. Wowczas temperatura mierzona przez czujnik RTDL bedzie tez
wlgczona przez regulator do systemu przeciwzamarzaniowego. Kiedy temperatura spadnie do
granicznej wartosci AMIN (domysinie 5°C), i utrzymuje sie ponizej tego poziomu przez czas ADEL
(domys$inie 60sec), regulator potraktuje to jako zagrozenie zamarzania i uruchamia system

przeciwzamarzaniowy.

Kasowanie alarmu przeciwzamarzaniowego:

Po pojawieniu sie alarmu przeciwzarzaniowego, jezeli parametr FOVER = MAN to stan alarmowy
zastanie utrzymany nawet po zaniku przyczyny alarmu. Woéwczas aby skasowac¢ alarm nalezy
nacisng¢ przycisk i przytrzymac¢ go przez okoto 5 sek. Dopiero po skasowaniu alarmu mozna

zalgczy¢ ponownie uktad.

Parametry alarmu przeciwzarzaniowego:

Sekcja |Nazwa | DomysIna warto$¢ | Zakres Opis

Wejscie termostatu

FPAL NONE NONE,X1,X2,E1,E2,E3,E4

przeciwzamarzaniowego

Wejscie czujnika

FPROT |NONE NONE,B1,B2,B3,B4,B5,X1,X2

przeciwzamarzaniowego

FPAR

FMIN

05°C

0-15°C

Prég wigczania alarmu od strony

czujnika przeciwzamarzaniowego

FDEL

000 sec

0-600 sec

Zwioka czasowa przed wigczeniem
sie alarmu od strony czujnika

przeciwzamarzaniowego

FADEL

000 sec

0-600 sec

Zwioka czasowa przed wigczeniem
sie alarmu od strony termostatu

przeciwzamarzaniowego

FOVER

MAN

AUTO/MAN

Stan uktadu po zaniku przyczyny

alarmu

FPAL2

OFF

ON/OFF

Przypisanie sytemu
przeciwzamarzaniowego do

pomocniczego regulatora
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4.8 CZUJINIK OGRANICZAJ ACY TEMPERATURE

Jezeli uklad zawiera czujnik kanatowy petnigcy funkcje ograniczenia, nalezy go zdefiniowaé
podajac wejscie do ktérego jest podigczony. Wejscie to okresla parametr RTDL w sekcji 0. Czujnik
ograniczajacy powinien by¢ umieszczony w kanale powietrza nawiewanego za nagrzewnica. Po

zdefiniowaniu czujnika ograniczajgcego, sekcja TLIM systemu menu bedzie uaktywniona.

Lista parametréw ograniczenia temperatury:

Sekcja |Nazwa | DomysIna warto$¢ | Zakres Opis
B1,B2,B3,B4, | Wejscie czujnika ograniczajacego (czujnik
10 RTDL NONE ) )
B5,X1,X2 powietrza nawiewanego)
Temperatura wigczania sie alarmu
AMIN 08°C 0-15°C , .
przeciwzamarzaniowego
MIN 15°C 0-50°C Minimalna temperatura nawiewu
MAX 35°C 20-50°C Maksymalna temperatura nawiewu
TLIM Maksymalna réznica temperatury pomiedzy

REL 06°C 0-50°C czujnik wiodgcym RTD1 a czujnikiem

ograniczenia RTDL

ADEL 060 sec 0-600 sec przekroczeniu warto$ci AMIN przez temperature

nawiewu

AMIN, ADEL
Parametr AMIN okresla minimalng dopuszczalng temperature nawiewu (mierzong przez wejscie
RTDL). Po przekroczeniu przez temperature tego progu i utrzymywanie sie takiego stanu przez czas

okreslony parametrem ADEL (w sekundach), wiacza sie system przeciwzamarzaniowy.

REL, MIN, MAX:

Parametry MIN oraz MAX okreslajg odpowiednio minimalng i maksymalng temperature nawiewu.
Regulator stara sie utrzymac¢ zadang temperature SV1 przy réwnoczesnym utrzymaniu temperatury
nawiewu w granicach okreslonych parametrami MIN i MAX. Jezeli parametr REL bedzie r6zny od zera
to dolna granica bedzie zmieniata sie razem z temperaturg wiodaca (mierzong przez czujnik wiodacy

RTD1) i bedzie okreslana jako MIN = T — REL. gdzie T jest temperaturg wiodaca.

4.9 CZUJINIK OGRANICZAJ ACY WILGOTNOSC (* tylko UCS2100)
Jezeli ukltad zawiera czujnik wilgotnosci petnigcy funkcje ograniczenia, nalezy go zdefiniowaé
podajac wejscie, do ktérego jest podigczony. Wejscie to okresla parametr HUML w sekcji 10. Po

zdefiniowaniu czujnika ograniczajgcego, sekcja HLIM systemu menu bedzie uaktywniona.
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Lista parametréw ograniczenia wilgotno  $ci:

Sekcja |Nazwa | Domyslna wartos¢ | Zakres Opis
B1,B2,B3,B4, | Wejscie czujnika ograniczajgcego wilgotnosé
10 HUML |NONE S )
B5,X1,X2 (czujnik wilgotnosci w kanale)
HLIM HMIN 50% 0-80% Minimalna wilgotnos$¢é
HMAX 100% 20-100% Maksymalna wilgotnosé
4.10 SEKWENCJE STEROWANIA PROCESOW - grzanie, chitod zenie,
nawil zanie...

Sterowanie procesami grzania, chtodzenia, nawilzania oraz odwilzania moze byé¢ realizowane
poprzez przypisywanie wyj$¢ sterujgcych regulatora do odpowiednich blokéw funkcyjnych
nazywanych sekwencjami sterowania. Do kazdego bloku lub sekwencji mozna przyporzadkowaé¢ do 6
elementéw (wyjs¢ sterujacych) potaczonych w sposob liniowy. Oznacza to ze wyjscia te sg sterowane
po kolei zgodnie z pozycjami na liscie. W przypadku wyjs¢ przekaznikowych istnieje mozliwo$¢

potaczenia binarnego.

Sekwencja sterowania pierwotnego grzania:  SQ1+
Po zdefiniowaniu czujnika wiodgcego RTD1 nalezy okre$li¢ sekwencje pierwotnego grzania.
Jezeli nie ma urzadzeh ogrzewczych to nalezy ustawi¢ SQ1+ = QO0+QO0, w innym przypadku nalezy
zdefiniowa¢ sekwencje podajac wyjscia wykorzystywane do sterowania oraz ewentualnie potgczenia
kaskadowe. Ponizej przedstawiono przyktady konfiguraciji:
1) ogrzewanie wodne: SQ1+ = Y1+QO
2) pltynna regulacja grzatkami elektrycznymi : SQ1+ = P1+QO0
3) 2 sekcje potaczone liniowo: SQ1+ = Q1+Q2+Q0, przy czym rodzaj dziatania nalezy ustawié
na LIN
4) 2 sekcje potaczone binarnie: SQ1+ = Q1+Q2+Q0, z rodzajem dziatania ustawionym na BIN
5) Kombinacja wyjscia modulowanego z sekcjami stycznikéw: SQ1+ = P1+Q1+P1+Q2+QO0.
W zaleznosci od ustawianego rodzaju dziatania, wigczanie przekaznikdw Q1 i Q2 odbywac sie

bedzie w sposaéb liniowy lub binarny.

Sekwencja wtérnego grzania: SEC+
W uktadach, gdzie wystepujg procesy grzania i odwilzania, potrzebna jest nagrzewnica wtérna.
Przy istnieniu takiej nagrzewnicy, nalezy okresli¢ sterujgce nig wyjscie jako SEC+. W trakcie grzania,

jezeli nastepuje proces odwilzania, regulator przenosi sterowanie grzania na nagrzewnice wtérna.

Sekwencja chtodzenia: SQ1-
Analogicznie jak dla SQ1+.

Dodatnia sekwencja drugiego regulatora:  SQ2+
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W przypadku istnieniu czujnika regulacyjnego dla drugiego regulatora RTD2, nalezy okresli¢
dodatnia sekwencje sterowania. Przebieg sterowania zalezy jedynie od wartosci mierzonej
przez RTD2 i wartosci zadanej SV2. Pozostale elementy takie jak czujnik ograniczenia RTDL,
lub czujnik temperatury zewnetrznej OUTD i wszystkie pozostale, nie majg powigzania z tg

sekwencja.

Ujemna sekwencja drugiego regulatora:  SQ2-

Analogicznie jak dla SQ2+.

Sekwencja nawil zania: HUM+

Sekwencja odwil zania: HUM-

Proces odwilzania polega na wykraplaniu wilgoci w procesie schladzania powietrza ponizej
spunktu rosy”. Przy zdefiniowanej wczesniej sekwencji chtodzenia regulator nie pozwala zdefiniowac
sekwencji roznej od sekwencji chtodzenia. W takim przypadku mozna ustawi¢ jedynie Q0+QO0 (brak

odwilzania) albo SQ1- (chtodzenie).

4.11 STEROWANIE AGREGATAMI CHLODNICZYMI

Regulator posiada procedury umozliwiajagce sterowanie agregatami chtodniczymi. Procedury te
znajdujg sie w sekcji AGR systemu menu i zostajg uaktywnione kiedy do sekwencji chtodzenia zostajg

przyporzadkowane wyjscia przekaznikowe.

Lista parametréw sterowania agregatami:

Sekcja |Nazwa | Domyslna warto$¢ | Zakres Opis
Zewnetrzna temperatura ponizej ktérej agregat
AOFF 16°C 0-30°C . Q+ P P ) yadred
est wytaczon
AGR - - J . Yy y -
OFFTM |08 min 0-30 min Minimalny czas wytagczenia
ONTM |08 min 0-30 min Minimalny czas wiaczenia
AOFF:

Parametr AOFF okredla zewnetrzng temperature (wejscie okreslone parametrem OUTD),
ponizej ktorej agregat ma by¢ wylaczony. Jezeli warto$¢ parametru bedzie réwna zeru
(na wyswietlaczu napis OFF) to funkcja blokowania agregatu bedzie nieaktywna a agregat bedzie

pracowat niezaleznie od temperatury zewnetrznej.

OFFTM:

Parametr OFFTM okresla minimalny czas miedzy wylgczeniem a ponownym wigczeniem
agregatu. Jezeli OFFTM = 0 (napis OFF na wys$wietlaczu) to nie bedzie czasowej kontroli wigczania
agregatu. Zliczanie czasu jest dokonane osobno dla kazdego wyjscia przekaznikowego sterujgcego

agregatem. Oznacza to ze jezeli kilkka wyj$¢ przekaznikowych bedzie potaczonych szeregowo dla
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procesu chtodzenia, to czas miedzy wytaczeniem a ponownym wigczeniem poszczegdélnych

przekaznikéw bedzie zliczany osobno.

ONTM:

Parametr ONTM okresla minimalny czas miedzy wiaczeniem a ponownym wylaczeniem
agregatu. Jezeli OFFTM = 0 (napis OFF na wyswietlaczu) to nie bedzie czasowej kontroli wytagczania
agregatu. Zliczanie czasu jest dokonane osobno dla kazdego wyjscia przekaznikowego sterujgcego
agregatem. Oznacza to ze jezeli kilka wyjs¢ przekaznikowych bedzie potgczonych szeregowo dla
procesu chtodzenia, to czas miedzy wlaczeniem a ponownym wylgczeniem poszczegoélnych

przekaznikéw bedzie zliczany osobno.

4.12 STEROWANIE WYMIENNIKIEM — UKLADY ODZYSKU CIEPL A/CHLODU

Aby skonfigurowa¢ regulator do wspotpracy z wymiennikami, nalezy wybraé wyjscie sterujgce
wymiennikiem okreslone parametrem ECON w sekcji |O.
W przypadku sterowania ukladéw odzysku ciepta, moze powsta¢é problem zwigzany

z zamarzaniem wykroplonej wilgoci na wymienniku, po stronie powietrza wywiewanego

z pomieszczenia. Taki przypadek jest mozliwy, gdy wywiewane powietrze zostanie chlodzone

do ,punktu rosy”. Na wymienniku gromadzi sie wéwczas wykroplona wilgo¢ w postaci kropli wody, co

z kolei powoduje, ze w przypadku bardzo niskiej temperatury zewnetrznej wymiennik oszrania sie,

powodujac wzrost spadku cisnienia na wymienniku. Odmrazanie wymiennika odbywa sie poprzez

zmniejszanie intensywnosci odzysku ciepta. Pod parametrem EPRO nalezy zdefiniowa¢ wejscie
czujnika systemu przeciwzamarzaniowego uktadu odzysku ciepta. Po zdefiniowaniu parametru EPRO
nalezy oczywiscie poda¢ prog zadziatania systemu zabezpieczajacego (parametr ELIM). Jezeli
wartos¢ mierzona na wejsciu EPRO przekracza prog ELIM, to wigcza sie system odszraniania tzn.
regulator wysterowuje wyjscie ECON na stan niski.

Wykrywanie stanu oszronienia mozna zrealizowa¢ na kilka sposobow:

- czujnik temperatury podigczony do jednego z wejs¢ B1...B5. Wowczas parametr ELIM okresla
wartos¢ temperatury, ponizej ktérej wigcza sie system zabezpieczenia.

- czujnik podigczony do wejscia analogowego X. Moze to by¢ czujnik réznicy cisnien, jak rowniez
moze to réwniez by¢ czujnik temperatury. W takim przypadku nalezy ustawi¢ parametr ACT,
ktéry okresla w ktérym kierunku przekroczenia progu ELIM system zabezpieczenia ma reagowac.
Jezeli ACT = Hi, system wiagcza sie kiedy wartos¢ mierzona na wejsciu EPRO bedzie wieksza
niz ELIM. Natomiast jezeli ACT = Lo, system wigcza sie kiedy ta wartos¢ spada ponizej ELIM.

- termostat podtgczony do wejscia binarnego E1...E4 lub do wejscia analogowego X (nalezy
pamieta¢ ze sygnat na wej $cie X nie mo ze by¢é wiekszy ni z 10Vdc). Nalezy wowczas ustawic
w menu stan aktywny ACT. Jezeli AC = Hi, system wigcza sie, kiedy pojawia sie sygnat na
odpowiednim wejsciu, jezeli AC = Lo, brak sygnalu traktowany bedzie jako aktywny i spowoduje

reakcje systemu.
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Sterowanie uktadu odzysku ciepta/chtodu

Sterowanie ukltadem odzysku ciepta/chtodu odbywa sie w pierwszej kolejnosci. W momencie
kiedy sygnat osiggnie wartos¢ maksymalng, zaczyna sie sterowanie sekwencjg grzania
lub chtodzenia. W przypadku alarmu przeciwzamarzaniowego, sygnat sterujgcy uktadu ustawiany jest
na stan niski (zmniejszanie intensywno$ci odzysku ciepta). Jezeli w ukfadzie istnieje czujnik
temperatury zewnetrznej, to warunek sterowania uktadu odzysku ciepta/chtodu jest nastepujacy:
- dla procesu ogrzewania : RTD1 = OUTD + COND
- dla procesu chtodzenia : RTD1 < OUTD — COND

Lista parametréw sterowania wymiennikiem:

Sekcja |Nazwa |DomysIna warto$¢ | Zakres Opis

Wejscie czujnika
B1,B2,B3,B4,B5,X1,X2,E1,

EPRO | NONE przeciwzamarzaniowego dla
10 E2,E3,E4 _—
wymiennika
ECON | Q0+QO0 Q1,Q02,Q3,P1,P2,Y1,Y2,Y3 | Wyjscia sterujgce wymiennika
Temperatura wigczenia
ELIM 05°C 0-20°C ) . o
EPAR zabezpieczenia wymiennika
COND |5°C 2-9°C Warunek sterowania wymiennika

4.13 STEROWANIE PRZEPUSTNICAMI

Regulator UCS2100 posiada mozliwo$¢ sterowania przepustnic powietrza. Najbardziej typowym
zastosowaniem przepustnic jest odciecie wlotu niesprzyjajgcego powietrza dla ukiadu klimatyzacji lub
mieszanie powracajgcego powietrza z zewnetrznym. Regulatora UCS2100 ma funkcje umozliwiajacg
ustawianie proporcji mieszanego powietrza. Proporcje te sg ustawiane osobno dla procesu grzania i
chlodzenia odpowiednio w parametrach HDAMP i CDAMP znajdujgcych sie w sekcji PID.

ODACT,DTLIM: wt aczenie/wyt aczenie funkcji ekonomizera, minimalna r6 znica temperatur
dla funkcji ekonomizera

Funkcja ekonomizera odnosi sie do ukltadéw z recyrkulacja powietrza. Polega ona na takim
sterowaniu przepustnica powietrza $Swiezego i powietrza recyrkulowanego, aby dla procesow
grzania/chlodzenia zuzywac¢ jak najmniej energii. Parametr DTLIM okresla minimalng réznice
temperatur pomiedzy temperaturg powietrza w pomieszczeniu i temperaturg powietrza zewnetrznego.
Jezeli parametr ODACT = ON, to nawiewanie powietrza $wiezego dla procesu grzania bedzie mozliwe
jedynie dla warunku:
— OUTD = RTD1 + DTLIM
a nawiewanie powietrza swiezego dla procesu chtodzenia bedzie mozliwe jedynie dla warunku:
— OUTD <RTD1-DTLIM
Jezeli natomiast parametr ODACT = OFF, to czujnik zewnetrzny nie bedzie brat udziatu w sterowaniu

przepustnicami.
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HDAMP, CDAMP: wspotczynniki sterowania przepustnic

Za pomocg tych wspotczynnikow okresla sie zaleznosci sterowania przepustnic w odniesieniu do
sekwencji grzania i/lub chiodzenia. Parametry te moga przyjmowa¢ warto$ci z zakresu 0+99%.
Dla wartosci 0 sterowanie wyjscia DACO nastepuje jako ostatnie, tzn. po catkowitym wysterowaniu
danej sekwencji, a dla wartosci 99 jako pierwsze. Dla wartosci pomiedzy 0 a 99, sygnat sterujacy
dzielny jest w proporcjach okreslonych parametrem HDAMP (CDAMP). Na przykiad, jesli HDAMP=30,
wowczas sygnat wyjsciowy z regulatora dzielony jest w proporcjach: 30% na wyjscie DACO, a w 70%

na sekwencje SQ1+.

Lista parametréw steruj acych przepustnic:

Sekcja |Nazwa |DomysIna warto$¢ |Zakres Opis
10 DACO |QO0+QO0 Q1,Q02,Q3,P1,P2,Y1,Y2,Y3 | Wyjscie sterujgce przepustnicami
Wigcza lub wytgcza udziat
ODACT |ON ON/OFF zewnetrznego czujnika w sterowaniu
RPAR przepustnicami
DTLUM | 20C 110°C Minimalna réznica miedzy temperaturg

pomieszczeniowa i zewnetrzng

HDAMP | 00 00-99 %

rzania
PID g

Wspoiczynnik mieszania dla procesu

CDAMP | 00 00-99 % i
chtodzenia

4.14 STEROWANIE WENTYLATORAMI (*)

Regulator UCS2100 moze sterowa¢ dwoma wentylatorami osobno (nawiew i wycigg) w uktadzie
gwiazda-trojkat lub zwyklym ukladzie i ma wbudowany ukfad nadzorujacy brak sprezu. Sterowane
moga by¢ réwniez wentylatory dwu-biegowe.

Regulator UCS1300 natomiast moze sterowaé tylko jednym wentylatorem jedno-biegowym. Ma

wbudowany ukfad nadzorujacy brak sprezu.

Wyj$cia steruj ace wentylatoréw: FCO1(2), DTAL1(2), GCON1(2)

Wyjécia FCO1 i FCO2 okreslajg wyjScia przekaznikowe stuzace do zataczania i wylgczania
silnikéw central nawiewno-wyciggowych (FCO1 dla wentylatora nawiewu, FCO2 dla wentylatora
wyciggu). W uktadach z rozruchem posrednim (gwiazda-tréjkat), FCO1 i FCO2 sterujg wentylatorami
w ukladzie gwiazdy podczas gdy w uktadach z wentylatorami dwu-biegowymi sterujg one nizszy bieg.

Przydzielenie wyjscia przekaznikowego dla funkcji DTAL(2) stwarza mozliwos¢ sterowania
rozruchem posrednim (gwiazda-tréjkat) danego silnika. W ukladzie gwiazda-trjkat wyjscia te
zalaczajg ukfad tréjkata.

Przydzielenie natomiast wyjscia przekaznikowego dla funkcji GCON1(2) umozliwia sterownie
wentylatorami dwu-biegowymi. Wéwczas wyjscia te sterujg wyzszy bieg.

Przy zalaczaniu uktadu wyjscie FCO1 jest zawsze zalaczone jako pierwsze. Nastepne kroki

zalezg od ustawienia pozostatych funkciji:
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a. Rozruch gwiazda-trojk at: DTA1(2) jest zdefiniowany

Po uptywie czasu STIM sec wyjscie przekaznikowe FCO1(2) jest wytgczone a po przerwie STDT

(milisekundy) wyjscie przekaznikowe DTAL1(2) zostaje zalgczone. Jezeli w ukladzie dwa wentylatory

zostaly zdefiniowane, to FANR okresla zwloke czasowag miedzy silnikiem wentylatora wywiewu i

wentylatora nawiewu tzn. miedzy zatgczaniem wyjscia DTAL a zatgczaniem wyjscia FCO2.

b. Dwu-biegowe wentylatory: GCONL1(2) jest zdefiniowany

W sytuacji sterowania wentylatorami dwubiegowymi - GCONL1(2) jest wyjsciem sterujgcym
wyzszym biegiem. Sygnat sterujacy biegami moze pochodzi¢ badz z zewnatrz - zaprogramowane
wejscie binarne do wyboru biegéw (parametr IGEAR w sekcji 10), badz od zegara czasu
rzeczywistego (strefy czasowe). Jezeli parametr IGEAR nie bedzie okreslony, to wybor biegu
bedzie zawsze dokonywany z programu tygodniowego przez parametr GEAR. Jezeli jednak
parametr IGEAR bedzie okreslony to nalezy ustawi¢ parametr SPM, ktéry okresli czy biegi w
trybie automatycznym majg by¢ sterowane przez zegar czy przez sygnal zewnetrzny. W trybie
recznym parametr SPM nie ma znaczenia. Ponizej przedstawiono tabele ilustrujacg poszczegdlne
przypadki.

Przy sterowaniu zewnetrznym, stan niski na wejsciu IGEAR uruchamia nizszy bieg, podczas gdy

stan wysoki uruchamia wyzszy bieg.

Jezeli podczas uruchamiania ukladu wybrany bedzie bieg wyzszy, to regulator w pierwszej

kolejnosci uruchomi nizszy bieg a po uptywie 10 sekund przetaczy go na bieg wyzszy.

IGEAR Tryb pracy SPM Sygnat steruj acy biegami
Wejécie binarne sterujace | Okreslony przez wejécie | Zrédio sygnatu sterowania biegami
biegami binarne "MAN” — ZEGAR lub sygnat zewnetrzny
NONE (nieokreslony) X X Wewnetrzny zegar
MAN (reczny) X Zewnetrzny sygnat
okreslony ZEGAR Wewnetrzny zegar
AUTO (automatyczny) _
Wejscie binarne Zewnetrzny sygnat

X — bez znaczenia

Kontrola spr ezy wentylatorow: PRES, PREST

Parametr PRES jest wejsciem dla podigczenia presostatu réznicowego wentylatora (lub

wentylatoréw). Jesli po czasie okreslonym parametrem PREST nie pojawi sie sygnal na wejsciu

PRES, woéwczas nastgpi wytaczenie ukladu — stan alarmowy, a na wyswietlaczu regulatora pojawi sie

migajacy napis BRAK SPREZU.. Po ponownym zatgczaniu uktadu alarm zostaje skasowany.

Lista parametréw steruj

acych wentylatoréw:

Sekcja |Nazwa | Domys$ina warto$¢ | Zakres Opis
Wyjécie sterujgce went. nawiewu — gwiazda lub
10 FCO1 Qo0 Q1,02,Q3 ) _
nizszy bieg
DTAl Q0 Q1,02,Q3 Woyjscie sterujace went. nawiewu — trojkat
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Wyjscie sterujgce went. nawiewu — wyzszy
GCON1 |QO Q1,02,Q3 )
bieg
Wyjscie sterujgce went. wyciggu — gwiazda lub
FCO2 Qo0 Q1,Q2,Q3 .yJ . a YR
nizszy bieg
DTA2 Qo0 Q1,02,Q3 Wyjscie sterujgce went. wyciggu — tréjkat
GCON2 | QO Q1,02,Q3 Wyjscie sterujgce went. wyciggu — wyzszy hieg
PRES NONE X1,X2,E1,E2,E3,E4 |Wejscie dla kontroli sprezu wentylatoréw
IGEAR | NONE X1,X2,E1,E2,E3,E4 |Wejscie dla kontroli biegu wentylatorow
Czas pracy w ukladzie gwiazda lub czas
STIM 20 sec 10-99 sec &cin 7 200 do 1=00 bi
rzejscia z 2-go do 1-go biegu
FAN1 prze | (¢ g g-
Przerwa miedzy uktadem gwiazda a uktadem
STDT 0030 msec 30-999 msec ) o )
trojkat lub czas przejscia z 1-go do 2-go biegu
FANR 20 sec 10-99 sec Opobznienie pomiedzy zatgczeniami
wentylatoréw nawiewu i wyciggu
Czas pracy w ukladzie gwiazda lub czas
STIM 20 sec 10-99 sec <cia 2 2-00 do 190 bi
rzejscia z 2-go do 1-go biegu
FAN? przej | g (S g.
Przerwa miedzy uktadem gwiazda a uktadem
STDT 0030 msec 30-999 msec . o )
trojkat lub czas przejscia z 1-go do 2-go biegu
ZEGAR - wejscie Zrodlo sterowania biegi w trybie
SPM ZEGAR )
binarne automatycznym
PREST |010 sec 10-999 Zwioka czasowa kontroli sprezu
Wybar biegu w programie czasowym kiedy
PRO GEAR | GEAR | GEAR/Il GEAR o
parametr IGEAR nie jest okreslony

4.15 STEROWANIE TRZY-PUNKTOWE SILOWNIKOW

Sitowniki trzy-punktowe moga by¢ sterowane wykorzystujgc dwa przekazniki, jeden do sterowania
w goére a drugi do sterowania w dot. W regulatorze UCS2100 wyjscia przekaznikowe s opisane jako
Qx, x=1,2,3. Podczas konfiguracji, jezeli dana pozycja zostata ustawiona jako wyjscie Q (wyjscie
przekaznikowe wybrane), to mozna ustawi¢ nastepng pozycje na Q lub L. Ustawienie Q+Q oznacza
potaczenie wyjsé przekaznikowych w szereg podczas gdy ustawienie Q+L oznacza wyj$cie sterujgce
sitownika trzy-punktowego. Oznakowanie L oznacza to samo co wyjscie przekaznikowe Q z tg roznicg
ze opis L wskazuje na przekaznik sterujacy sitownik w dot podczas gdy Q wskazuje na przekaznik
sterujacy sitownik w gore.
Po ustawieniu trzy-punktowego wyjscia Q+L, nalezy okresli¢ czas zamykania sitownika w sekundach
ustawiajgc parametr HR dla wyjscia przekaznikowego Q (sekcja OUT). Parametr LR jest minimalnym
poziomem otwarcia sitownika(zaworu) i powinien by¢ ustawiony na zero zeby umozliwi¢ catkowite
zamkniecie sitownika(zaworu). Jezeli warto$¢ LR bedzie r6zna od zera, to sitownik nie bedzie do
konca zamykany lecz pozostaje otwarty na poziomie okreslonym wartoscig LR.
Przyktad: Sekwencja pierwotnego grzania SQ1+ = Q1+L2 oznacza ze przekaznik Q1 otwiera zawor
podczas gdy przekaznik Q2 zamyka go. Q1 i Q2 nigdy nie sg zalgczane jednoczesnie. Ustawienie HR

= 60 sekund dla Q1 oznacza ze jest wykorzystywany sitownik 0 maksymalnym czasie zamykania
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(otwierania) rownym 60sekund. Ustawienie LR = 6 sekund oznacza ze zawOr sterowany przez
sitownik podczas zamykania pozostaje otwarty na 10%.
Jezeli jednak ustawiamy SQ1+ = Q1+Q2, to przekazniki Q1 i Q2 bedg potaczone w szereg. Q1 i Q2

mogg by¢ jednoczesnie zalaczone.

4.16 STEROWANIE POMP

Wyjécia przekaznikowe moga byé przypisane do zatgczania pomp. Do wyjscia analogowego Y lub
wyjscia trzy-punktowego mozna przypisa¢ wyjscie przekaznikowe Q, w taki sposdb by wyjscie
przekaznikowe bylo zatgczane i wylgczane w zaleznosci od sygnatu analogowego (lub trzy-
punktowego). Nalezy w danej sekwencji ustawi¢ wyjscie przekaznikowe zaraz za wyj$ciem
analogowym (lub trzy-punktowym) oraz ustawi¢ gorny zakres (parametr HR) wyjscia przekaznikowego
na warto$¢ mniejszg od 100%. Jezeli parametr jest mniejszy od 100% okresla poziom (w %) sygnatu
analogowego (lub trzy-punktowego) w ktdrym przekaznik zostanie zalaczony. Parametr LR natomiast
okresla moment wytgczania przekaznika. Jezeli wyjscie analogowe steruje zawor poprzez sitownik a
wyjscie przekaznikowe steruje pompe, to mozna zataczyc¢ i wylgczy¢ pompe w zalezno$ci od poziomu
otwarcia zaworu.
Przykiad: SQ1+ =Y1+Q1, HR(Q1) =5, LR(Q1) =0.
Y1 jest wyjsciem 0-10V sterujacym zawdr poprzez sitownik. Q1 jest wyjsciem przekaznikowym
sterujgcym pompe. W momencie osiggniecia 0.5V przez Y1 (zawoér otwarty na 5%), przekaznik Q1
zalacza pompe. Z drugiej strony podczas zamykania zaworu, przekaznik wytgcza pompe w momencie
kiedy Y1 spadnie do 0OV.
Z wyjsciem trzy-punktowym zwigzane bedg odpowiednie nastawy np. SQ1+ = Q2+L3+Q1, HR i LR od
wyjscia Q1 bedace mniejsze od 100%.

4.17 WSTEPNE NAGRZEWANIE

Niekiedy w przypadku niskich temperatur zewnetrznych dla urzadzen z nagrzewnicg wodng
pojawia sie problem z uruchomieniem uktadu — w kilka (kilkanascie) sekund po zataczeniu ukfadu
urzadzenie zostaje wytaczone za pomocg termostatu (czujnika) przeciwzamarzaniowego. W takich
przypadkach konieczne jest wstepne wygrzanie nagrzewnicy wodnej przed uruchomieniem zespotu
wentylatorowego. Omawiane parametry umozliwiajg wyznaczenie czasu wstepnego wygrzewania
w zaleznosci od temperatury zewnetrznej na podstawie wprowadzonej charakterystyki. Podczas
wstepnego wygrzewania, zawory cieptej wody sa maksymalnie otwierane przez regulator.

Sposob okreslania krzywej wstepnego wygrzewania przedstawia ponizszy wykres.

Wspobtrz edne krzywej wst epnego nagrzewania nagrzewnicy wodnej:

Sekcja |Nazwa | Domyslna wartos¢ | Zakres Opis
ODT1 |000°C -25+0°C | Temperatura zewnetrzna 1
TR1 00 min 0+10 min | Czas wygrzewania 1
PREH
ODT2 |000°C -25+0°C | Temperatura zewnetrzna 2
TR2 00 min 0+10 min | Czas wygrzewania 2
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4.18 GRZANIE ELEKTRYCZNE — WYJ SCIA MODULOWANE

Regulator UCS2100 ma dwa wyjscia o0 modulowanej szerokosci impulséw P1 i P2 ktére moga byc¢
wykorzystane do sterowania przekaznikow potprzewodnikowych. Wyjscia te sg typu otwartego
kolektora i sg sterowane z czestotliwoscig okreslong parametrem CYCL w sekcji PID systemu menu.
Parametr CYCL okresla okres trwania cyklu i moze przyjaé¢ wartosci od 1sekundy (czestotliwos¢ 1Hz)
do 60sekund (czestotliwos¢é 1/60Hz). Wykorzystanie tych wyjs¢ umozliwia ptynna regulacje mocy

nagrzewnicy elektrycznej.

Czas zatrzymania wentylatorow: parametr STOP

W przypadku elektrycznego grzania istotne jest, aby po wylaczeniu uktadu wentylatory pracowaty
jeszcze przez pewien czas dla ostudzenia nagrzewnic elektrycznych. Czas ten mozna ustawic
parametrem STOP (w sekundach). Jest to czas po ktéorym regulator wylacza wentylatory po

otrzymaniu polecenia zatrzymania.

4.19 KOMPENSACJA TEMPERATURY ZEWN ETRZNEJ (* tylko UCS2100)
Wspotz edne krzywej kompensacji: SET(1,2,3), COMP(1,2,3,4)

W przypadku przydzielenia wejScia dla pomiaru temperatury zewnetrznej (OUTD) istnieje
mozliwos$¢ wprowadzenia krzywej kompensacji wartosci zadanej (menu COMP). Budowanie krzywej
kompensacji polega na wprowadzeniu zbioru wspotrzednych (SET;COMP). W przypadku podania
wartosci SET3 = SET2 zapytanie o wspotrzedne COMP3 i COMP4 nie pojawi sie.

Krzywa kompensacji w strefach czasowych: CPEN, COR

Dla kazdej ze zdefiniowanych stref czasowych istnieje mozliwos¢ wigczenia i wylaczenia
kompensacji poprzez podanie odpowiedniej wartosci (OFF lub ON) parametru CPEN.

Parametr COR pozwala na korekcje krzywej kompensacji w obrebie kazdej ze zdefiniowanych
stref czasowych. Podana w parametrze warto$¢ podnosi (dla COR>0) lub obniza (dla COR<0) krzywa.
Jezeli zostat zdefiniowany nastawnik temperatury (parametr REM w sekcji 10), to wartosé korekciji

bedzie odczytana z sygnatu nastawnika a nie z parametru COR.
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Ponizsze rysunki obrazujg sposéb budowania i korekcji krzywej kompensacii.

Lista parametrow kompensacji zewn etrznej:

Sekcja | Nazwa Domysina wartos¢ | Zakres Opis
SET1,SET2,SET3 |18,25,25 °C 10-35°C | Warto$ci zadane
COMP | COMP1,COMP2,
-5,15,0,0 °C -25+70°C | Zewnetrzna temperatura
COMP3,COMP4
PRO COR 00°C -10+10°C | Korekcja krzywej kompensaciji
CPEN OFF ON/OFF | Wigczenie/wylaczenie kompensaciji

llustracja kompensacji temperatury zewn  etrznej:
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4.20 FUNKCJE UZYTKOWNIKA  ( * tylko UCS2100)

Wejscie pomiarowe i wyj $cie steruj gce dla funkcji u zytkownika: INPV, OUTV

Istnieje mozliwos¢ wykorzystania dowolnego wejscia pomiarowego INPV (takze wejscia
przydzielonego juz podczas konfiguracji zasobow) konfiguracji zasobow do sterowania dowolnym
wyjsciem (takze wyjsciem przydzielonym juz podczas konfiguracji zasobéw). Ta funkcja jest funkcj a
nadrzedna dla algorytmu regulacji  (np. temperatury lub wilgotnosci), co oznacza, ze zaleznosci
wejscie-wyjscie zdefiniowane za pomocg odpowiedniej charakterystyki decydujg ostatecznie
0 wartosci sygnatu wyjscia OUTV.

Wspohz edne dla funkcji u zytkownika: YVAL(1,2,3), XVAL(1,2,3,4)

Dla wejscia pomiarowego INPV i wyjscia sterujgcego OUTV nalezy wprowadzi¢ zaleznosci

wejscie-wyjscie poprzez podanie wspotrzednych charakterystyki OUTV = f(INPV). Do tego celu stuzg
parametry XVAL oraz YVAL. Jesli dla pewnego zakresu zmian wartosci sygnatu wejsciowego wartosc
sygnatu wyjéciowego jest ujemna, oznacza to, ze dla takiego zakresu wartos¢ sygnatu wyjsciowego
ma by¢ taka, jaka wynika z algorytmu regulacji (np. temperatury lub wilgotnosci). W przypadku
podania wartosci YVAL3 = YVA2, zapytanie o wspoétrzedne XVAL3 i XVAL4 nie pojawi sie.
Jezeli wejscie pomiarowe INPV bedzie wejsciem binarnym (INPV = E1,2,3,4), to wspoéirzedne
wejsciowe nie bedg udostepnione i domysinie ustawione przez regulator na XVAL1 = 0 (Stan niski)
oraz XVAL2 = 1 (Stan wysoki), podczas gdy wspéirzedne wyjsciowe YVALL i YVAL2 mogg by¢
ustawione. Po ustawieniu wspotzedne YVALL i YVALZ2, regulator automatycznie ustawia YVAL3 =
YVAL?2 (zobacz nizej rysunek c).

Przykladowe charakterystyki przedstawiajg ponizsze wykresy.
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Lista parametrow funkcji u  zytkownika:

Sekcja | Nazwa Domyslina warto$¢ | Zakres Opis
INPV NONE B1,B2,B3,B4,B5,X1,X2 Wejscie pomiarowe
ouTVv Qo Q1,Q02,Q3,P1,P2,Y1,Y2,Y3 | Wyjscie sterujgce
YVALL,YVALZ2, . L,
USER 0,0,0 -100+100 Wspéirzedne wyjsciowe
YVAL3
XVAL1,XVALZ2, o
0,0,0,0 -25+99.9 Wspotrzedne wejsciowe
XVAL3,XVAL4
llustracja funkcji u  zytkownika:
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4.21 SYSTEM ZDALNEGO STEROWANIA

Istnieje zestaw parametrow umozliwiajacych zdalne sterowanie ukladu. Regulatora mozna

skonfigurowa¢ do wspéipracy np. z kasetg zdalnego sterowania.

Nastawnik warto $ci zadanej: REM, RLL, RHL, ROFS

Do jednego z wejs¢é B1...B5, X1, lub X2 mozna podtaczy¢ uktad dla zdalnego sterowania.
Po uaktywnieniu funkcji REM (REM rozny od ,NONE”), zadana temperatura SV1 przestaje
obowigzywac, i bedzie okreslona przez wartos¢ mierzong na wejsciu REM. Mozna wprowadzi¢ dolne i
gorne ograniczenia dla wartosci zadanej z nastawnika parametrami RLL (dolna granica domysinie
ustawiona na 15°C) i RHL (gérna granica domysinie ustawiona na 35°C). Po wyjsciu temperatury
zadanej poza te granice regulator przyjmuje warto$ci graniczne odpowiednio RLL dla przekroczenia w

dot oraz RHL dla przekroczenia w gére.

W miejsce typowego nastawnika pomieszczeniowego mozna rowniez wpig¢ aktywny czujnik zwigzany
z innym obwodem regulacji. Zmiana mierzonej przez czujnik wielkosci bedzie wptywata na zmiane
temperatury zadane;.

Dobrym przyktadem dla takiego rozwigzania jest aplikacja basenowa, gdzie w miejsce nastawnika
podtaczy¢ mozna czujnik wody w basenie. Przy takim rozwigzaniu ukiad regulacji powietrza bedzie
utrzymywat temperature powietrza o kilka stopni (okreslone przez warto$¢ parametru ROFS) wiekszg

od temperatury wody. Ponizszy rysunek przedstawia zmiany wartosci zadanej w czasie.
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temperatura

temperatura wody

\J

Czas

Zdalne sterowanie START/STOP regulatora; RCON
Regulator mozna zalgcza¢ do pracy zdalnie podajgc sygnat 24VAC na wejscie zdefiniowane
jako RCON. Po zdjeciu napiecia z wejscia RCON regulator jest wytaczony. Parametr ten dedykowany

jest dla uktadéw z kasetkg zdalnego sterowania. Zdalne sterowanie za pomocg wejscia

zdefiniowanego jako RCON réwnowazne jest przyciskowi na regulatorze. Po zdefiniowaniu

wejsciu RCON wigczanie regulatora przyciskiem zostaje zablokowane, natomiast wytaczanie
bedzie aktywne. Réwniez po wigczeniu zasilania, uklad nie startuje dopéki wejscie RCON nie bedzie

mozliwe.

Lista parametrow systemu zdalnego sterowania:

Sekcja |Nazwa |Domyslna wartos¢ | Zakres Opis

o RCON | NONE X1,X2,E1,E2,E3,E4 | Wejscie zdalnego sterowania START/STOP
REM NONE X1,X2,E1,E2,E3,E4 | Wejscie nastawnika temperatury
RLL 15°C 0+40°C Dolna granica nastawionej wartosci

RLIM RHL 35°C 0+50°C Gorna granica nastawionej wartosci
ROFS |0°C -9+9°C korekcja wartosci zadanej z nastawnika

4.22 ALARMY | WYJ SCIE ALARMOWE

Wszystkie alarmy wystepujgce w regulatorze sa sygnalizowane odpowiednimi komunikatami na
wyswietlaczu oraz dioda sygnalizacyjng wspélnag dla wszystkich. Oprécz tych sygnalizacji, mozna

rowniez zdefiniowac wyjscie (np. przekaznikowe) ktére ma by¢ uaktywnione podczas alarmu.

Wyj$cie alarmowe: ALOUT
Wyjécie zdefiniowane jako alarmowe ALOUT moze zosta¢ zatgczone przez dowolng funkcje
zabezpieczenia przypisang do odpowiedniego wejscia binarnego (E1 + E4). Okreslenie, ktéra funkcja

zabezpieczeniowa ma spowodowac zadziatanie wyjScia ALOUT realizowane jest za pomoca
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odpowiedniego ustawienia wartosci w polu czterocyfrowym w menu ZRODLO ALARMU dla parametru
ALM, np. ustawienie na dowolnym polu cyfry 1 oznacza wybranie funkcji zabezpieczenia
przeciwzmarzaniowego (ALM=0100 P.ZAMR.), ustawienie cyfry 2 — wybranie funkcji kontroli sprezu
(ALM=2000 PRESOST), a ustawienie cyfry 3 — wybranie funkcji zabezpieczenia nagrzewnicy
elektrycznej przed przegrzaniem (ALM=0003 W.TEMP.). Ustawiajgc odpowiednie warto$ci
dla parametru ALM mozna przydzieli¢ dla wyjscia ALOUT wszystkie dostepne funkcje alarmowe,
np. ALM=0123.

4.23 PARAMETRY REGULACJI

Parametry regulacji (Pband, czas calkowania, czas rozniczkowania, histerezy...) sa osobno
ustawiane dla kazdego procesu regulacji: grzanie, chlodzenie, nawilzanie, odwilzanie, jak i réwniez

dwa procesy dla pomocniczego regulatora.

Lista parametrow regulacji:

Sekcja Nazwa |Domy$lna warto$é |Zakres | Opis
PBAND |030.0 0+999.9 | Pasmo proporcjonalne
PI1+,PI1-, |INT 0100 SEC 0+6000 |Czas catkowania
PI2+,PI2-, | DIFF OFF 0+3600 | Czas rozniczkowania
PI3+PI3-  |HYST |2.0 1+50.0 | Histereza dla sterowania dwupozycyjnego
CYCL 01 SEC 1+60 Czas cyklu sterowania
HYS1 3.0 1+9.9 Histereza grzanie-chlodzenie
PID HYS2 30 1-9.9 Histereza miedzy dodatnimi i ujemnymi
sekwencjami drugiego regulatora
HYS3 3.0 1+9.9 Histereza miedzy nawilzaniem a odwilzaniem

Pasmo proporcjonalno $ci: PBAND

Dla objasnienia pojecia ,pasmo proporcjonalnosci” przyjeto zatozenie, ze wykorzystywany jest
regulator proporcjonalny (tzn. nie ma czlionu catkujgcego ani rézniczkujgcego), do regulacji
temperatury w pomieszczeniu wykorzystywany jest czujnik pomiarowy a elementem wykonawczym
jest zawor regulujacy przeptyw cieptej wody (tylko grzanie) do kaloryfera. R6znica miedzy temperaturg
mierzona, a temperaturg zadang jest przeksztalcana w sygnat sterujagcy zaworem za posrednictwem
sitownika. Poziom otwarcia zaworu jest wprost proporcjonalny do uchybu (réznicy) temperatur.
Jezeli mierzona temperatura jest rGwna zadanej, to réznica temperatur wynosi zero i sygnat sterujacy
zaworem jest réwniez zerowy — zawdr zamkniety. W miare jak temperatura w pomieszczeniu spada
ponizej zadanej, zawor otwiera sie proporcjonalnie do roznicy temperatur az do chwili, kiedy osigga
potozenie maksymalne. Spadek temperatury w stosunku do zadanej (roznica miedzy temp. zadang
amierzong) w tym punkcie nazywa sie pasmem  (zakresem) proporcjonalnosci.

Pasmo proporcjonalno$ci jest zazwyczaj wyrazone w jednostce mierzonej np. C, %RH, Pa, itd.
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Moze by¢ rowniez wyrazone w % zakresu pomiarowego regulatora. W regulatorach seria UCS 2100
jest ono wyrazone w jednostkach pomiarowych.

W regulacji proporcjonalnej istnieje staty zwigzek miedzy sygnatem wejsciowym (w omawianym
naszym przektadzie r6znica miedzy temperaturg zadang a mierzona), a sygnatem wyjsciowym (sygnat
sterujgcy sitownikiem zaworu). Sygnat wejSciowy oddzialuje wprost na sygnat wyjSciowy
bez opdznienia (teoretycznie). Dla stalego sygnatu wejsciowego im wieksze pasmo proporcjonalnosci
regulatora typu P, tym stabiej wzmacniany jest sygnatl wyjsciowy. Wybdr odpowiedniego zakresu
proporcjonalnosci zalezy od dwéch antagonistycznych zjawisk.

Aby otrzymac¢ jak najmniejszy biad regulacji, powinna by¢ dobrana jak najmniejsza wartos¢ pasma
proporcjonalnosci (P-BAND). Wéwczas nawet mata zmiana temperatury spowoduje silng zmiane
sygnatu wyjsciowego. Z drugiej strony, jezeli pasmo proporcjonalnosci bedzie zbyt male,
doprowadzi do niestabilnosci regulacji i powstang oscylacje. Odnoszgc to do omawianego przyktadu,
drobna zmiana temperatury powoduje zbyt duze otwarcie zaworu, doprowadzajac za duzo ciepta
do pomieszczenia. Temperatura w pomieszczeniu podnosi sie za bardzo, co powoduje cailkowite
zamkniecie zaworu i znowu caty proces powtarza sie w nieskonczonosc.

Duza warto$¢ pasma proporcjonalnosci daje dobrg stabilnosé, ale bardzo mate zmiany sygnatu
sterujgcego, co powoduje bardzo wolng reakcje uktadu na zaktécenia.

Dob6r pasma proporcjonalnego wymaga wiec pewnego kompromisu pomiedzy stabilnoscia, a btedem
regulacji.

W regulatorach serii UCS 2100 ustawianie PBAND = 0, oznacza sterowanie typu On/Off.
Po zatwierdzeniu takiej wartosci, regulator ustawia na wyswietlaczu PBAND = ON-OFF oraz wylacza
czton catkujacy (INT = OFF) i r6zniczkujacy (DIFF = OFF).

Czas calkowania: INT

W przypadku catkowania sygnat sterujacy rosnie lub maleje z predkoscig, ktéra jest
proporcjonalna do uchybu regulacji, az do momentu, gdy uchyb osiagnie warto$¢ zero. Kiedy uchyb
osigga warto$¢ zero, sygnat sterujacy pozostaje staty. Uzupetniajac regulator proporcjonalny
regulatorem catkujgcym, mozna catkowicie wyeliminowa¢ stacjonarny btad regulacji.

Wielko$¢ efektu calkowania jest okre$lona przez czas catkowania. Czas catkowania mozna
zdefiniowac jako czas potrzebny czionowi catkowania, aby dotozy¢ na wyjsciu sygnat réwny sygnatowi
wynikajgcemu z cztonu proporcjonalnego. Diugi czas calkowania daje wolne zmiany sygnatu
na wyjsciu. Kombinacja regulatora proporcjonalnego (P) i regulatora caikujacego (I) jest znana
jako regulacja Pl i jest najczesciej stosowana w dziedzinie klimatyzacji. W regulacji PIl, czion P
powoduje na wyjsciu poczatkowy skok, tak jak w przypadku regulatora typu P. Nastepnie czion
calkujacy | powieksza lub zmniejsza sygnat wyjsciowy ze stalg predkoscia.

Wyboru pasma P dokonuje sie tak jak to zastato przedstawione w poprzednim punkcie,
z tym Zze dopuszczalna jest troche wieksza jego warto$¢. Przy wyborze czasu catkowania nalezy bra¢
pod uwage stalg czasowg obiektu.

W regulatorach serii UCS 2100, czas catkowania podany jest w sekundach i ustawienie INT = 0

oznacza wytgczenie cztonu catkujgcego, co okreslane jest napisem ,,OFF” na wyswietlaczu.
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Czas ro zniczkowania: DIFF

Jezeli w obiekcie sterowania wystepuja duze i szybkie zmiany, to regulator PI moze reagowaé
zbyt wolno. Sygnat sterujgcy musi zostaé wtedy przyspieszony. Efekt taki daje operacja
rézniczkowania. Odczytywana jest predkos¢ zmiany uchybu i na podstawie tego generowany jest
na wyjsciu sygnat w postaci impulsu. Rozmiar rdzniczkowania jest okreslony przez czas
rézniczkowania. Krétki czas rézniczkowania daje maly efekt, a dilugi czas daje silny efekt.
Efekt rozniczkowania na ogét stabilizuje proces, ale silny efekt (dtugi czas) rozniczkowania moze
doprowadzi¢ do wzmocnienia oscylacji.

W regulatorach serii UCS 2100, czas rdzniczkowania podany jest w sekundach i ustawienie
DIFF= 0 oznacza wylaczanie czionu roézniczkujgcego, co okreslone jest napisem ,OFF”
na wyswietlaczu.

Dla proceséw zwi gzanych z klimatyzacj a wystarczy na ogét regulacja Pl , a wigczanie do tego

rézniczkowania moze jedynie skomplikowa¢ dob6r optymalnych parametrow: PBAND, INT, i DIFF.

Histereza dla sterowania dwupozycyjnego: HYST (sterowanie ON/OFF)

W sterowaniu dwupozycyjnym sygnat sterujacy przyjmuje tylko dwie wartosci i ten rodzaj
sterowania stosuje sie dla proceséw z duzg stalg czasowg i malym czasem martwym.
Sygnat sterujgcy przybiera wartos¢ maksymalng (100%), kiedy wartos¢ mierzona spada ponizej
wartosci zadanej (SV) o pewng wartosé HYST zwang histerezg. Natomiast po przekroczeniu wartosci
SV o wartos¢ HYST, sygnat sterujacy przybiera wartos¢ zero. Dla procesu grzania kierunek dziatania
histerezy jest odwrotny niz dla procesu chitodzenia. Parametr HYST wyrazony jest w jednostce
pomiarowej np. °C dla procesoéw temperaturowych, %RH dla wilgotnosci, itd.

W regulatorze ustawienie sterowania ON/OFF polega na ustawieniu PBAND = 0.

Czas cyklu sterowania: CYCL

Dla wyj$¢ modulowanych P istnieje mozliwos¢ zdefiniowania okresu (czas cyklu sterowania)
impulséw (w sekundach). Ma to szczegélnie znaczenie w przypadku sterowania nagrzewnic
elektrycznych. Dla stabych sieci elektrycznych czeste wiaczanie i wytgczanie grzatek moze stanowic
duzy problem. W takim przypadku nalezy powiekszyC okres sterowania grzatek, aby zmniejszy¢
czestos¢ ich zalgczania. Z drugiej strony, duzy okres sterowania przyczynia sie do pogorszenia
jakosci sterowania — regulacja pradu ptynacego przez grzaiki traci na ptynnosci. Im krotszy okres
sterowania, tym wieksza ptynnos¢ regulacji. O ile wiec nie ma krytycznych problemoéw z obcigzeniem

sieci, nalezy ustawi¢ jak najmniejsze czasy (1+5 sec).

Histerezy grzanie-chiodzenie, mi edzy dodatnimi i ujemnymi sekwencjami drugiego regul atora
oraz mi edzy nawil zaniem, a odwil zaniem: HYS1, HYS2, HYS3

Dla procesu grzania/chtodzenia zostata zdefiniowana dodatkowa histereza HYS1, stuzaca
do przetaczania miedzy jednym, a drugim procesem. Ro6wniez dla drugiego regulatora

oraz dla nawilzania i odwilzania zostaty zdefiniowane histerezy HYS2 oraz HYS3.
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4.24 APLIKACJE

Opr6cz mozliwosci recznego konfigurowania regulatora dla konkretnego uktadu regulaciji,
sterownik UCS 2100 umozliwia skorzystanie z biblioteki aplikacji, zawierajgcej ok. stu konfiguraciji
regulatora dla typowych uktadéw HVAC. Wystarczy wybraé jedynie kod okreslonej aplikacji w
DTR sterownika a regulator gotowy jest do pracy w ciggu kilku sekund! W miare powstawania

nowych aplikaciji, biblioteka ta bedzie rozszerzona.

Kod aplikacji: parametr AN

Kod aplikacji jest okreslony przez parametr AN w systemie menu regulatora. Aby wprowadzié¢
wlasng aplikacje nalezy najpierw wprowadzi¢ kod O (aplikacja uzytkownika) a nastepnie recznie
konfigurowa¢ regulator w sekcji 10. Mozna réwniez wybrac¢ z biblioteki najbardziej zblizong aplikacje a

nastepnie modyfikowac tylko niektére punkty.
4.25 POZOSTALE PARAMETRY

EXIT: wyj $cie z trybu programowania

EXIT = AUTO (domys$ina warto$¢): regulator wychodzi z trybu programowania i wraca do trybu
wyswietlania stanu wejs¢ i wyjsé, jezeli w ciggu 2 min. zaden przycisk nie zostanie nacisniety.

EXIT = MAN: regulator pozostaje w trybie programowania dopéki operator sam z niego

nie wyjdzie.

RESET: wyzerowanie parametrow konfiguracyjnych (parametr y producenta)

Funkcja ta umozliwia ustawienie z powrotem wartosci poczatkowych parametrow tzn. wartosci,
ktére byly wprowadzone przez producenta. Po nacisnieciu przycisku regulator zadaje pytanie,

czy na pewno resetowac? Nalezy wowczas albo potwierdzi¢ przyciskiem , albo wycofa¢ sie

przyciskiem _ Zakonczenie operacji sygnalizowane jest napisem GOTOWY.

Po zresetowaniu parametrow konfiguracyjnych regulatora, parametry te przejmujg wartosci domysine
przedstawione w powyzszych tabelach. Wszystkie wejscia sg wowczas wyzerowane i po wyjsciu z
trybu programowania w takim momencie bez konfigurowania regulatora, na wyswietlaczu pojawi sie

informacja o btedzie konfiguraciji.

5 ORGANIZACJA MENU REGULATORA

Menu regulatora zorganizowane jest w sposob hierarchiczny (wielowarstwowy). Parametry
mozliwe do ustawienia grupowane sg tematycznie, co ulatwia ich przeszukiwanie. Na przykiad
element menu PRO zawiera wszystkie parametry dotyczace programu tygodniowego. Wewnatrz PRO
parametry sg z kolei grupowane tematycznie w wezszym zakresie pod nazwami ZONE1 ZONE2
ZONE3, MON TUE...SUN. Dalej wewnatrz elementéw MON...SUN istnieje kolejna warstwa

elementéw grupowanych tematycznie itd.

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 33



UCS2100 Podrecznik uzytkownika — Wersja 2.0/02

Wszystkie pozostate parametry sg zorganizowane wedtug tej samej zasady. Ponizej przedstawiono

strukture menu regulatora w postaci ,drzewka”.

5.1 STRUKTURA MENU
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CPEN |CPEN= o F -
+ (4]
WYBOR BIEGU EE—
GEAR | GEAR=Il BIEG ‘4_
B4 4
v M
SV1

1-1, 1-2, 1-3 : STREFY CZASOWE

["Ustawienie parametru :

nau i zatwierdzi¢

["Ustawienie parametru :

‘Inuﬂ i zatwierdzi¢

[FUstawienie parametru :

:ln'u i zatwierdzi¢

["Ustawienie parametru :

I: i zatwierdzié

[FUstawienie parametru :

:ln“u i zatwierdzi¢

["Ustawienie parametru :

:In“u i zatwierdzi¢

["'Ustawienie parametru :

I~ i zatwierdzi¢

["Ustawienie parametru :

i zatwierdzi¢
1v]

1-4 do 1-10 : DNI TYGODNIA

, UstaWIenle parametru
ACT DZIEN AKTYWNY ‘ n|zatW|erdZ|c ]
A
+ (4 ] -
PIERWSZA STREFA | Bl —>
1-X-2 [z0N1" [1X-2] ‘4— [SV1]
B2 A
v I3 -
DRUGA STREFA T —>
1-X-3 |ZON2' [1-X-3] ‘4— [SV1]
B2 4
v I
TRZECIA STREFA Eld—
1-X-4  |<ZON3' [1-X-4] ‘4— [SVl]
B2 4
v I8
ACT
X=4 do 10
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CZUJNIKREGULAC B—
RTD1 |RTDI= NO - &=

7 s

CZUINK2-goREG | [Ell—>
RTD2 |RTp2= NON% <@

Odmowa dostepu jezeli
uktad pracuje

Odmowa dostepu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

+ (4 ]
RTDL |CZUINK OGR TEMP X —> [ odmowa dostepu jezeli
RTDL=NONE <— &) | ukiad pracuje lub AN=0

ﬂ +
EpAL |ALARM PRZECIWZAM EX)—> 1 odmowa dostepu jezeli
FPAL—NONE <— & | ukiad pracuje lub AN=0

+ -

Odmowa dostepu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

CZUINIKPRZECIWZ | [ET—>
FPRO FPROT NONE @
+ (4

PRESOSTAT WENT. —>
PRES |pRES= NONE ~—[E
+ (4

CZUJN. TEMP. ZEWN. | Bl —>
OUTD |ouTD= NONE <[
+ (4

ZABEZP, WYMIENN. | El—>
EPRO |EPRO= NONE R RET |

Odmowa dostegpu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

Odmowa dostepu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

Odmowa dostegpu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

+ (A
C UINKWILGOTN. | Bl — [ odmowa dostepu jezeli
HUM  |Hum=N O <— &l L uiad pracuje lub AN=0
+ n
HUML CZUINIK OGR.WILG |IEWd—> Odmowa dostepu jezeli
HUML=NONE <— & | ukiad pracuje lub AN=0
K2 A
v
RCON | ZDALNY STEROWAN. [EXD —> [ odmowa dostepu jezeli
RCON=NONE <—[[E] L ukiad pracuje lub AN=0
E2 A
v I3
REM NASTAWNIK E— Odmowa dostepu jezeli
REM=NONE <— & | ukiad pracuje lub AN=0
2 4
v

Odmowa dostepu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

WE PRACY RECZNEJ |[ETl—>

MAN | MAN=NONE ~—[E
EAa A

v I

WE STEROW. BIEGI | [Efl—>
IGEAR IGEAR NONE ~—[E=
+ (4

TYLKO WENTYLACJA | Ell—>
WENT WENT—NONE «~—[E

o
SQ1+

Odmowa dostegpu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

Odmowa dostepu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

3 - KONFIGURACJA ZASOBOW

SQ1+

SQ++

SQ1-

SQ2+

SQ2-

HUM+

HUM-

ECON

FCO1

DTA1

GCON1

FCO2

DTA2

GCON2

ALOUT

DACO

Odmowa dostepu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

STER PIERW GRZAN | [Ef —>
SQ1+=Q0+Q0 S R |
A
v I8
STER WTORN GRZAN | IES —>
SQ++=Q0+Q0 o
52 4
v I
STEROWANIE CHLOD | IESd —>
so1--oo Qo0 <—
+ (4

DOD. SEK 200 REG | Bl —>
SQ2+=Q0+Q <—[FE

Odmowa dostepu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

Odmowa dostepu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

Odmowa dostegpu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

2
v I8
UJEM SEK 290 REG | IEXl— T odmowa dostepu jezeli
SQ2——QO Q <« ukfad pracuje lub AN=0
v e
PR D gy [
A
v I3
STER. ODWIZANIA —>> Odmowa dostepu jezeli
HUM-=Q0+Q0 <« uklad pracuje lub AN=0
5
v I8

Odmowa dostegpu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

STER. WYMIENNIKA | Ef] —>
ECON=Q0+Q0 -«
e

STER. NAWEWU()  |EHd—>
FCO1=Q0 D e RET |

v o

STER NAWTROJKAT El—
TA1= QO <—

STER.NAWIIBEG | [EW—>
GCON1=Q0 —E
A
v I8
STER. WYCIAGU()  |EH—>
FC02=Q0 &=
¥ e
STER WYC/TROJKAT |IES —>
DTA2=Q0 <&

| V|
v o

STER.WYC/IBEG | IEMl—>
GCON2=Q0 [

ﬂ &
WYJSCIE ALARMOWE E—
< [E

+ u
STER PRZEPUSTNIC |[Ell —>
DACO=Q0 —EE
A
v I3
RTD1

Odmowa dostepu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

Odmowa dostegpu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

Odmowa dostepu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

Odmowa dostegpu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

Odmowa dostepu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

Odmowa dostegpu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

Odmowa dostepu jezeli
uktad pracuje lub AN=0

Odmowa dostegpu jezeli
uktad pracuje lub AN=0
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4, 6 - PARAMETRY NAWIEWU, PARAMETRY WYCIAGU ———

UKLAD GWIAZDA-TROJKAT

CZAS ROZRUCHU ‘ » UStanenle parametru :

STIM | STIM=20 SEC -«— RIS i zatwierdzic B
52 A
v N
CZAS PRZERWY _) UstaW|en|e parametru :
STDT |STDT=030 SEC -— I i zatwierdzic Bl
52 A
v I8
STIM
WENTYLATOR 2-BIEGOWY
BIEG 1 - BIEG 2 Nl —> UStaWIenle parametru :
STIM STIM=20 SEC 4-— ‘lnu i zatwierdzié [EW
52 A
v N
BIEG 2 - BIEG 1 _) UstaW|en|e parametru :
STDT STDT=030 SEC <« Elnu i zatwierdzic [ES
52 A
v I3
STIM
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8 - PARAMETRY WEJSC

8-1 ‘ygl%gs[%l_I%]OPOROWE ‘—» [LPF]

R - |
7 2
A |
8.2 ‘ygggs[%l_EIOPOROWE ‘ [LPF]
¥ 2
[ A |
—>
8.3 ‘ygggs[%l_EIOPOROWE ‘ [LPF]
¥ 2
A |
8.4 ‘ygﬁgs[%E]OPOROWE ‘ [LPF]
¥ 2
A J
—
8.5 ‘ygE"JS[%I_E]OPOROWE ‘ [LPF]
T 2
A |
o BPEEF™ 1] g5 [LPF
¥ 2
(A |
o7 ISR g5 LPF]
7 2
A |
—
o [RS8 g [ACT]
" 2
A
8.9 ‘ygg:ljs[g_lgl’i]BlNARNE ‘ [ACT]
"
[ A J
8-10 ‘WEJSCIEBINARNE ‘ [ACT]
7 2
A |
8.11 ‘ygggs[gﬁ]alNARNE ‘ [ACT]
B4 A
v I3
8-1
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8-1 do 8-5 : WEJSCIE REZYSTANCYJNE

FILTR DOLNO PRZE ENT . Ustawienie parametru :
LPF |LPF=00 1-— ngu i zatwierdzié B

8-6, 8-7 : WEJSCIE NAPIECIOWE 0-10V

FILTR DOLNO PRZE — > Ustawienie parametru :
LPF |LPF=00 <[E ‘lnu i zatwierdzié [EX0
POZIOM AKTYWNOSC | Bl —> Ustawienie parametru :
ACT ‘ACT=HI ‘- i zatwierdzic B
I
v e
DOLNY ZAKRES WE. |Eld—> ;
8-X-3 |4R” &= [LR|]
+ (A ]
GORNY ZAKRES WE. —> ;
8-X-4 ‘“HR“ [8-X-4] & [HR|]
~
v I§
X=6, 7
LPF
———8-6-3, 8-7-3 : DOLNE ZAKRESY WEJSCIA 0-10V————
X DOLNY ZAKR NAP. A% —» [Ustawienie parametru :
LRi LFc{)I‘ ‘ 1-— nSu i zatwierdzi¢ IEW
o A
v I8
DOLNY ZAKR WART. H— Ustaﬁenle parametru :
LRV LRV=00.0 1— :lnumatwuardzm
[ V|
v u
LRI

— 8-6-4,8-7-4: GORNE ZAKRESY WEJSCIA 0-10V

i GORNY ZAKR NAP. Yl — Ustawienie parametru :
HRi | HRi=100% ‘4-_ B0 i zatvierdzi R

(V]
" o

GORNY ZAKR WART. — Ustawienie parametru :
HRV | HRv=100.0 ‘4— B0 aviezic M

| V|
v o
HRi

8-8 do 8-11 : WEJSCIA BINARNE

POZIOM AKTYWNOSC | Bl —>» [ystawienie parametru :
ACT ‘AC = 4-_ a i zatwierdzi¢ [E@
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9-1 ENT [LR]
A
+ (4]
ENT
9-2 - m [LR]
B4 4
v I
—>
-3 |*Q3" [93] [LR]
A
v
WY, MODULOWANE | B —>
-4 ‘“P1" [9-4] ‘-4— [LR]
Ed 4
v N
WYMODULOWANE —
o-5 [HEE D& LRI
A
+ (4] =
WYJSCIE. 0-10V —
9-6 |1 [9.6] ‘ [LR]
A
v I
WYJSCIE. 0-10V A —>
9-7 [Y2' [97] ‘4-— [LR]
=
v
WYJSCIE. 0-10V ENT e
9-8 |*v3' [9-g] ‘4-— [LR]
A
v I8
9-1

DOLNY ZAKRES WY. —>
LR=00.0%

LR 4_
K2 4
v I
GORNY ZAKRES WY. | IE—>
HR  |HR=100.0% ‘ S Re |
2 4
v I
O
2 4
v I
LR

FUstawienie parametru :

FUstawienie parametru :

"Ustawienie parametru :

a i zatwierdzi¢

9 - PARAMETRY WYJSC

9-1 do 9-8 : WYJSCIA STERUJACE

:ISI: i zatwierdzié

:ISl: i zatwierdzi¢
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——11 - PARAMETRY OGRANICZENIA TEMPERATURY

AMIN

MIN

MAX

REL

ADEL

NAJMNIEJSZA WART

ENT R
<=

AMIN=08 C
K2 4
v N

MIN. WART. TEMP.

Eld—

@&

MIN= 150
*

+u

MAKS. WART. TEMP.
MAX=35 C

Eld—

~—E

[ V|
v o

MAKS(RTD1-RTDL)
REL=06 C

El—

| V|
v

CZAS PRZEKR. AMIN
ADEL=060 SEC

—&E

Eld—

¥ o

AMIN

~—E

FUstawienie parametru :

‘ll’ i zatwierdzi¢

FUstawienie parametru :

:ISB i zatwierdzi¢

FUstawienie parametru :

:lau i zatwierdzi¢ IET

FUstawienie parametru :

nau i zatwierdzi¢ [ES

FUstawienie parametru :

:lnu i zatwierdzi¢ IEW

————12 - PARAMETRY OGRANICZENIA WILGOTNOSCI —————

HMIN

HMAX

MIN. WART. WILG _» UstaW|en|e parametru :
HM|N=50%' ’ <« nl’ i zatwierdzié
K2 4
v 9
MAX. WART. WILG. _» UstaW|en|e parametru :
HMAX=80% <« nl: i zatwierdzié
(v
v I3
HMIN
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13 - PARAMETRY PRZECIWZAMARZANIOWE

TEMP. PRZECIWZAM. =l —> [FUstawienie parametru : b
FMIN  |FuiN: 05 ‘4-_ & | e BB
+ 4] -
ZWLOKA CZASOWA 1 | Bl ——» [Ustawienie parametru : 7
FDEL  |FDEL=000'SEC 4-_ IR i zatvierdzic B
A
v IS - _
ZWLOKA CZASOWA 2 Nl ——> [FUstawienie parametru :
FADEL |FADEL=000 SEC -4_ nau i zatwierdzic I |
2 A
v N -
WYJSCIE Z ALARMU T » [Ustawienie parametru : 7
FOVER ‘ FOVER=RECZNY ‘ -4_ @ | Zatwierdzie
K2 4
v I3 - _
ALARM Z'GO REG ENT > [FUstawienie parametru B
FPAL2 |FpAL2=0FF ‘-4_ &a | zatwierdzic B

2 4

v I3

FMIN
14 - PARAMETRY WYMIENNIKA
> Ustawienie parametru :
ELIM ’EA[NMT[I)EE!,\AE WYMIEN. ‘- nsﬂ i zatwierdzi¢
[ V|
v u » t

8 , stawienie parametru :

COND ‘ M|N’\SRTD1 ouTD) ‘ [ReT | n, zatwierdzi¢ [El ]

Vo

ELIM

15 - PARAMETRY RECYRKULACJI

TEMPERATURA ZEW. | E —> UstaW|en|e parametru :
ODACT ‘ODACT:ON ‘-4_ n i zatwierdzi¢ E

KA A
v IIe »
MIN(RTD1-0UTD ENT > stawienie parametru :
DTLIM DTL‘M=2 © ) ‘ 4-_ i zatwierdzi¢ [EI
3
v N
ODACT

16 - PARAMETRY AGREGATU

TEMP. WYL. AGREG i —> [Ustawienie parametru :
AOFF | AGFF=16C ‘4-— | BN i zatvierdzic BB

[ V|
v I8 N
CZAS WYL AGREG EN , [FUstawienie parametru :
OFFTM ‘OFFTM=08 MIN ‘4-_ = naﬂ i zatwierdzi¢ B |

v I
v N N
CZAS WL. AGREGATU |IE > FUstawienie parametru : T
ONTM ‘ONTM =08 MIN 4-_ _ﬂauizatwierdzié_
A
v I3
AOFF
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———18 - KOMPENSACJA CHARAKTERYSTYKI ZEWN. ———

ZADANAWARTOSC 1 | [Tl —>

SET1  |SET1=18C &=
LV I
v

WART. KOMPENSUJ. 1 | Bl —>

COMP1 | comP1=-05 ¢ &=
Ea 4
v I

ZADANA WARTOSC 2 |l —>

SET2  |SET2=25C &=
B4 4
v

WART. KOMPENSUJ. 2 | BTl —>

COMP2 | compP2=015 C 3=
A
v I8

ZADANAWARTOSC 3 | IEll—>

SET3  |SET3=25C u—
Ed 4
v I8

WART. KOMPENSUJ. 3 | IEill —>

COMP3 |coMP3=000 C ]
B4 4
v 9

WART. KOMPENSUJ. 4 | IEl —>

COMP4 ‘ COMP4=000 C ‘ -—
LV I
v I8
SET1

DOLNY ZAKR. TEMP. | [Ell—>

ODT1 |0DT1=000C &=
B4 4
v e

DOLNY ZAKR. CZASU | BT —>

TR1  [TR1=00 MIN —E&E
B4 4
v I8

GORNY ZAKR. TEMP. | E —>

ODTZ2 |opT2=000 C =
LV I
v

GORNY ZAKR. CZASU | IEill —>

TR2  |TR2=00 MIN &=
B4 4
v I8
ODT1

[Ustawienie parametru :

:Inu i zatwierdzi¢ BT

FUstawienie parametru :

‘Isl’ i zatwierdzi¢

[FUstawienie parametru :

‘lnu i zatwierdzi¢

[FUstawienie parametru :

"II: i zatwierdzi¢

[FUstawienie parametru :

:lnu i zatwierdzi¢ IEW

[FUstawienie parametru :

A ) N
‘laﬂ i zatwierdzi¢

[Ustawienie parametru :

‘lnﬂ i zatwierdzi¢

19 - WSTEPNE GRZANIE

[FUstawienie parametru :

:lnu i zatwierdzi¢

FUstawienie parametru :

‘Isu i zatwierdzi¢ [EX0

[FUstawienie parametru :

:Inu i zatwierdzi¢ B

FUstawienie parametru :

:Inu i zatwierdzi¢
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20 - FUNKCJA UZYTKOWNIKA

ENT > ["'Ustawienie parametru :
INPV VX]E{/S_(&E poLilhlss ‘ 4-_ s i zatwierdzié

+u

WYJSCIE STERUJ. | [EMl—> [gggrion parametru:
OUTV=Q0 <[E I i zatwierdzi¢

| V|
v N - t
WART. STERUJACA 1 il ——> [FfUstawienie parametru :
YVAL1L YVAL1-0 00% ‘4-_ | IR  zatvieraic EH |

ouTVv

+ e
WART MIERZONA 1 ENT ) [FUstawienie parametru B T
XVAL1 ‘XVAL1=OO ‘4-_ nau i zatwierdzi¢ EX
B4 A
v N ]
WART. STERUJACA 2 ENT , staW|en|e parametru
YVALZ | yVAL3=0000% 4-_ | BN i zatwierczic E |
K2 A
v N

WART. MIERZONA 2 N —> ["Ustawienie parametru :
XVAL2 XVAL 2 000 ‘4-— [ ReT | nuizatwierdzié_

+

ENT » ["Ustawienie parametru : T

YVAL3 WART -S()BEOR%JACA 3 4-_ ‘lsu i zatwierdzi¢
+ A ]

WART. MIERZONA 3 Nl —> ["Ustawienie parametru :
XVAL3 XVALS 000 ‘4-— IR | zatwierdzic R

+u

WART M|ERZONA4 ENT - ["Ustawienie parametru :
XVAL4 ‘ -4_ :ll: i zatwierdzi¢ [EIl
] A
v N
INPV
21 - ZAKRES NASTAWNIKA
MINIMALNA WART. ENT » "Ustawienie parametru : b
RLL ‘ RLL=15C ‘ 4-— _‘lsu i zatwierdzic Bl |
v I
v I3 -
MAKSYMALNA WART. _> Ustawienie parametru :
RHL  [RHL=035C <« [EEl | i zavierczic BB |
I
v IS . _
PRZESUNIECIE TEM Nl ——> ["Ustawienie parametru :
ROFS [RoFs=00C ‘4-_ | BRI i zatvierdzic B |
&2 4
v I8
RLL
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22-1

22-2

22-3

22-4

22-5

22-6

HYS1

HYS2

HYS3

HDAMP

CDAMP

TERMO

PAR. STER. GRZANIA
P+ [22-1]

(V]
I s

PAR. STER. CHLODZ.
Pt [22-9)

(V]
" s

PAR. S+ DRUGI REG
P2+ [22-3]

| V|
Y 2

PAR. S- DRUCGI REG
P12-" [22-4]

[ v |
Y v

PAR. STER. NAWILZ.
“PI3+" [22-5]

(V]
s

PAR. STER. ODWILZ,
‘P13 [22-6]

[ v |
'

HIST. GRZAN-CHLOD
HYS1=3.0C

(V]
I s

HIST. G-C 2-gi REG
HYS2=3.0

[ V|
Y o

HIST. NAWIZ-ODW.
HYS3=3.0%

| V|
' o

WSP. MIESZANIA 1
HDAMP=00

(v
s

WSP. MIESZANIA 2
CDAMP=00

(V|

PRACA TERMOSTAT.
TERMO=0FF

[V
e
22-1

El—>
<&

El—>
<«—[E

Eld—
<&

E—
S e RET |

Eld—
Dl RET |

El—
<~—E

El—
D e RET |

Eldl—
&

Eld—
D e RET |

Eld—>
<E

El—
«~—E

El—
e RET |

22 - PARAMETRY PID

[PBAND]

[PBAND]

[PBAND]

[PBAND]

[PBAND]

[PBAND]

FUstawienie parametru :

nsu i zatwierdzi¢

"Ustawienie parametru :

Elnu i zatwierdzi¢

FUstawienie parametru :

:lnu i zatwierdzi¢

FUstawienie parametru :

:ln“u i zatwierdzi¢

"Ustawienie parametru :

BN | zawierdzic

FUstawienie parametru :

i zatwierdzi¢ [EI
Lv]
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28 - ZEGAR CZASU RZECZYWISTEGO

. GODZINA : MINUTY _» UstaW|en|e parametru :
H:M H:M=10:00 P n- i zatwierdzi¢ @
K2 4
v I3 B
DZIEN TYGODNIA g ——> Ustawienie parametru :
DAY | DAY=WTOREK 4-_ D) | zatwierdzie
B2 4
v In
H:M

31 - TRANSMISJA SZEREGOWA

ADRES URZADZENIA ENT » [FUstawienie parametru : T
ADR ‘ ADR=255 ‘ 4-_ _EISI: i zatwierdzic M |
52 4
v I3 T
WYBOR TRYBU , FUstawienie parametru : T
MODE MODE=RTU ‘ <« B i zatwierdzi¢ i
52 4
v IS e :
PREDKOSC TRANSM ENT , [FUstawienie parametru :
RATE RAT! E_ 4-_ Eligz 3 i zatwierdzi¢ B |
+ 4 ] o i
WYBOR PARZYSTOSC | I —> [ggee parametny:
PARIT | pARIT=BRAK 4_ | 3 | zatwierdzic ]
2 4
v 1N e :
”_OSC BlTOW ENT , FUstawienie parametru :
BITNR |BiTNR=8 4-_ i zatwierdzi
52 4
v IS Setanien
ILOSC BlT STOPU ENT » FUstawienie parametru . T
STBIT |sTBIT=1 4-_ i zatwierdzi¢ |
2 4
v I3
ADR
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